Nazwa i adres zamierzenia budowlanego:

PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 3226W
BUDZISKA — BUDY PRYWATNE
odcinek
od km 5+145 do km 6+450
dtugos¢ 1,305 km

Spis specyfikacji technicznych

Lp. Nr SST Tytut SST

1. D-00.00.00. Wymagania ogolne

2. D-01.01.01. Roboty pomiarowe

3. D-05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

4. D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstwskarkcyjnych




D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecianiej (OST) $ wymagania ogdlne dotygeze wykonania
i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowgontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gagh
krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacfewdédzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogoélne, wspélne dla robét etgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mzZ8DDP dla poszczegdélnych asortymentow rob6t drggbw
i mostowych. W przypadku braku ogélnych specyfikatgchnicznych wydanych przez GDDP dla danego
asortymentu robét, ustalenia dotyedwniez dla SST sporglzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione po#gj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-iytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dtugas¢é mostu - odlegtet miedzy zewmrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsypl§ - odlegtaé¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dtwuucab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczomaruchu pojazdéw
obstugugcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayiizeana do usugcia po jego zaktczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych zgty do
notowania zdarzei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbiorow
robot, przekazywania poletéd innej korespondencji technicznej pawtiey Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktaetenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydkontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktéra jest ograniczona korptirogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez lkyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badardob zwizanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niegdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentamjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodrg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgltych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana begepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ micdzy warstvg $cieralmp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) c¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa &jga do wyréwnania nieréwldoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stigca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gérnasépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadésie z jednej lub dwdch warstw.

f) f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej giéwngataniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcinagga - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni leycej powyej.

i) i) Warstwa odsczapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedosgtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiaodpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi p&senu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzgdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #eorOwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed uekliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazadw, umieszczenia wdzei
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgha jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27.Podt@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzdey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa praitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;.



1.4.31.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagquania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemeirtbdowiska naturalnego, stanawey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzgkiad
droga, kolej, ruroaig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -<$¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robaot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozévsktadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegsé miedzy punktami podparcia @gskami), presta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtamiedzy zewmtrznymi krawedziami konstrukciji

obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtaj, obejmuje catkowit szeroké¢ konstrukcyjm ustroju

niosacego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow

ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wiwietle poreczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdo(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony pontzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inrg drog dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - & przedsjwzigcia budowlanego, stanowda odebng calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mae polegé na
wykonywaniu robo6t zwjzanych z budow modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiears#wo wszelkich czynnii na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodth@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oram cegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kathpl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lniszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalirna
wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowectizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazesdanym w
szczegoétowych warunkach umowy, uwadiajgcym podziat na dokumentggprojektova:
- [ Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,



— [ Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@kumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczg$¢ umowy, a wymagania oldiene w chaéby jednym z nich
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmlentac;ji.

W przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obpwe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (@@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywé bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzj wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fhie § wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetialls zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw eéneéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SST i
wplynie to na niezadowalgjg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Whgecy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,ruchem?”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymadsiniecych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne gdeenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,d zakéczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zajdzapgcym ruchem, projekt organizacii
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania byd® zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji
ruchu powinien b§ na biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory$wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdajv ten sposéb
bezpieczéstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez aypniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwsig publicznie przed ich rozpoeaziem w spos6b uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegernw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika  projektu, tablic informacyjnych, ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowg.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienfemaalizacji kontraktuza
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywa tymczasowe uegzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki niezlgdne do ochrony
robot, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdaziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.



Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdizdéw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwsig publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeggernw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktovg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zn#& i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dote
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaeztrb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sie do tych wymagh bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) 1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazyndéw, sktadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) 2)srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyctapy lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) c¢) maliwosciag powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszanbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢a sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpasarem wywotanym jako rezultat
realizacji robé6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢geniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowexyie do robét bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaiczeniu robét ich szkodlivéé
zanika (np. materialy pylaste) mpghy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych
wbudowania. Jeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych
materiatéw od wigciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wiasniei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji ha powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlgeych wigcicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenienirgtdlacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zaraiarozpocgcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtoczrowviadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane



wladze oraz &dzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzk@a instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w spos6b powodyggy minimalne niedogodrici dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébim

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych pgiay
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wtasko i drog wewtrznych. Jednade,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie tkedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdip one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkacbhwy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowaé sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypogenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszetkézlzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge
poleci, aby pojazdy nie speilnigie tych warunkéw zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghg
nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaaczony fragment budowy w oldsie terenu
budowy i Wykonawca ¢rzie odpowiadat za naprgwwszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpocegcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robét przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarogvimmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjielpmenty byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie tgniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowse or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérewg jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami ttizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaen podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w pelni odpowiedzialny za wypeltnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do
sprztu, materiatdw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposOkgty bedzie
informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeulstawigic kopie zezwolé i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obejzenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonegjgar Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéonkretne normy i przepisy, ktére spethiaaj
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyabobowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nomnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postaromwi



inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsypaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich asmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami
musz by¢ dokitadnie opisane przez Wykonawd przedi@zone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehigdowy lgda uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w  wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania
rob6t i/lub wysokéé kwoty, o ktég nalezy zwickszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjealizacg)

Wykonawca zobowjizany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz
inne urzdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.84&plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kovgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotygz proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérddta w sposob goty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie poz#wald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéw
ze zrodet miejscowych wgczapc w to zrodla wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirédia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie met@dwydobycia i selekcji,
uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admeifitpaistwowe]j i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakadciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wyddbymateriatow, dziemwy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopéw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaz@lnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaiizyska na to pisemmzgocd Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obg@ujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli



Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych roboét,znte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewactowany (skorygowany) przez Agniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradInzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bada wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaiwgzaj materiatu
nie maze by pdézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imétedo czasu gdydula one uyte do robd6t, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadjs $akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdydabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buwgiov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzayniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdhk&terialtbw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz bye
spetnione nagpujace warunki:

a) a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjbt,

c) c¢) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do dywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakéé wykonywanych robdt. Sper uzywany do rob6t powinien lByzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgtdem typdw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robot, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnéc¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamisakmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowsci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochror§rodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgi do wytkowania i badé okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie
moze by pé&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiclmodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami @dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetni@ wymagania dotycze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@vé i innych parametrow technicznychrodki transportu
nie spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biggco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,crazigodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym pk&konawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodsonywania robo6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wyty@zem planie i wyznaczenie wyso@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okréglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanynai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob6ét zosganusunete przez
Wykonawe na wilasny koszt, z wyikiem, kiedy dany kjd okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsok przez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladng:.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéhdt
beda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektpive SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada
materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wyptijgce przy produkcji i przy badaniach materialtéwswiadczenia z
przesziéci, wyniki bada@ naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzarg kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny BBy wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowd i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgé ¢, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, madiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t mawmdupcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentagprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré&

a) cz$¢ 0goblmn opisupca:

— [ organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaemibdt,

- [ organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— [ spos6b zapewnienia bhp.,

- [ wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

- [ wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robét,

— [ system (sposoéb i proceg@lproponowanej kontroli i sterowania jako wykonywanych robot,

- [ wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziguiowadzenie bad,

— [ spos6b oraz formm gromadzenia wynikbw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie



technologicznym, proponowany  sposéb i ferm przekazywania  tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- [ wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— [ rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— [ spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedyloh wiasciwosci w czasie transportu,

— [J sposoéb i proceddrpomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uemizer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegdlinych elementéw robot,

— [ spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robo6t ¢zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakéci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania prébek i baglanateriatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizymier/Kierownik projektu mee za&adat od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam dloee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonaweca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektudwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia
i sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrelajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedocagniccia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatéw i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem agateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania préoeistych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek edy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przéVykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zatkwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgirzez Wykonawg
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.Wgkonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistaav
pismie ich wyniki do akceptacji kyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prizegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraayWykonawca i producent materiatdw powinien udzietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegazgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniactizie ocenia zgodng¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wtasnych badantrolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swéj koszt. dali wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmateriatdw i robot z
dokumentagj projektows i SST. Maze réwnie; zlecié, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgspowtdrnych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogt@nzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. 1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod§é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. 2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnézi z:
— [ Polsky Normg lub
— [ aprobad4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidhaiskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona
do robdt lgdzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rangzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrppsowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykd@ca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidgthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z okywjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyclizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz atdska stibowego. Zapisy ¢ilg czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgd®rida oznaczone kolejnym numerem gatnika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kryniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
[] dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— [J dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
[J dat uzgodnienia przez #iyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonogramow robot,
— [ terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegdlnych elementéw robét,
— [ przebieg robat, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,
— [J uwagi i polecenia leyniera/Kierownika projektu,
— [ daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— [ zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- [ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— [ stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
— [J zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
— [ dane dotycgee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
— [ dane dotycgre sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
— [ dane dotycgre jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,
— [ wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z aieém, kto je przeprowadzat,
— [ inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygdg przedicone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatdj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przepmmea st w sposob aigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o jai@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na
kazde zyczenie Iyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsbproécz wymienionych w punktach (1) - (3) rstigce dokumenty:
a) a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) c¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) d) protokoty odbioru robét,
e) e) protokoty z narad i ustale
f) f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.

Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Iizyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Ireyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@wku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostan
poprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie odmmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawae
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;j.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w i jako
dhugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢dg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spra pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzagdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzgdzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnlzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agiglty zachowanie doktadoi wg norm zatwierdzonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leds przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakeé w
przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ kkda wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moby¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zymerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) b) odbiorowi cgzsciowemu,
¢) c) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdrnmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika olyd i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogia konfrontacji z
dokumentagj projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgsciowego robét
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qahiobot dokonuje tynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartcsci.

Calkowite zakéczenie robét oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadongm na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez ftyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzme@zqprzez Zamawiagego w obecniwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlmjgca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania
robo6t z dokumentagjprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zap@ga realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rohatipetniaicych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wyltmzeniowych, komisja przerwie swoje czysoioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumegtagjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiastgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszos
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robét jest protokédt odbioru ostatecznego
robot sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1. 1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstavad@kumentéw umowy i ew. uzupetrgeg lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6.
7.
d

N

deklaracje zgodioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opink technologiczn sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaiczonych do
okumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

NoakwnN



8. 8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzcych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,

9. 9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. 10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkog wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetlnige keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiapgo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotr zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregigarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny rob6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk obmiarovy
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavg ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej kedzie uwzgédniac wszystkie czynngei,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeks.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétép obejmowd:
[J robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgymi kosztami,
[0 wartas¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymosaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
[J wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
[ koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
[ podatki obliczone zgodnie z obaaujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymaga warunkéw umowy i wymagaogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldglene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) (@) opracowanie oraz uzgodnienie zymierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz ztatgzeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajagcych z postpu robot,

(b) (b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) (c) optaty/dzierawy terenu,

(d) (d) przygotowanie terenu,

(e) (e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakow®i drenau,

(f) (f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) (a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) (b) utrzymanie ptynnéei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) (a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) (b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@®z U. Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. 2. Zargdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, maonta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjidz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

D-01.01.01A ROBOTY POMIAROWE — ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwysokaciowych oraz sporglzeniem
inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) jest matemiatpomocniczym do opracowania specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlany8T) stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i utica

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z wszystkim
czynnagciami magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdegowej oraz potzenia obiektéw
inzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysékimwych (reperow

roboczych dowgzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoveani
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odiaaia uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikigetatrasy poza granicrobot,
— przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniob6t ziemnych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— wyznaczenie zjazdoéw i uzgodnienie ich z $giaielami nieruchomsxi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznanseentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zal@genie poziomej i wysokaiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyiby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.



1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wys$olawego lub samodzielny znak wysgk@owy, ktérego wysok&:
jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materialu umiesag w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz gegjez obstugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcybwdowanej drogi i spogelzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.4.7. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamwigéine” [1] pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatdow podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne" [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe dtdgookoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grarobo6t ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy powinny
mie¢ srednie 0,15 + 0,20 m i dhug@ 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w ista@gj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci 0,04 +
0,05 m.

,»Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza granigasa robét, naky stosowd pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 m i dlugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi
G-1[5]i G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania rob6t

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagZaie mazliwoscia
korzystania ze spetu dostosowanego do przigj metody robét, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigie uzyskanie wymaganych doktadoigpomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejlitw wysokagciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogd6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw i sprztu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@0 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych poenin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadz z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygeze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektows,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budowvg drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadd wywiad szczeg6lowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK
[3+10].

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergge
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbine do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweg zgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostapwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiéajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotazenie tych punktéw. Forma i wzoér
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznaéze
czasie trwania robét. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygjo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robot,
to zostap one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdaidtowej realizacji rob6t nate do obowizkow
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kowizane do punktéw pomocniczych, pzdoych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracz& 500 m.



Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegié migcdzy reperami roboczymi wzdiuirasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn®5i00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktow,egprobocze nalegy zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gianv sposob wykluczagy osiadanie, w sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosygj niwelacg podwojry w nawizaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

5.4.3.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 crpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdbw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zasi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayaobot.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumenggujojektow oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldtiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kraydzi nasypéw i wykopdw nahy stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ¢ghbszych nk 1
metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt&t ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektows.

5.4.5.Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdétioprzyczotkéw i filaréw
mostéw i wiaduktéw.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:
1) akta posipowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.
Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgpkcie 3 oraz forgmdokumentéw naley uzgodné
z csrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentadg nalezy okaza& Zamawiajcemu do wgidu.



5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéai¢ z zakresem opracowania i uzyélal Zamawiajcego instrukcje
dotyczce ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powgkeczych.

Pomiary powykonawcze powinny bpoprzedzone uzyskaniem gredkéw dokumentaciji geodezyjnej i
kartograficznej informaciji o rodzaju, pdeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomejsokasciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonéieigca inwentaryzacija
sieci uzbrojenia terenu, nalepowiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacjiezg ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje uktadéw wspotezinych i poziomOw odniesienia,

— zakres i sposob aktualizacji dokumentdw bazowynhjdupcych sé w osrodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona': ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksbmigpce]
osnhowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczhegopunktow oraz aktualizacppiséw topograficznych,
zbadanie wizur pomdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie gpsé rozeznanie odéisie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomiekldsy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zatl@zong osnowe, a nasfpnie wykong pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instruk€p-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz
tres¢ dodatkowy obejmujca: granice ustalone wediug stanu prawnego, kilometrag, znaki drogowe, punkty
referencyjne, obiekty mostowe zdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym,
zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzeniéurtkami i bramami oraz z podzialem na trwate itvigte, rowy,
studnie z ichirednicami, przekroje poprzeczne drog co 20+50 ma bmae elementy wedtug wymaga
Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe natg wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Wniesienie pomierzonejdre
na mag zasadnicg oraz map katastralg nalezy wykona metod, klasyczn (kartowaniem i krdeniem gcznym)
lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawgi@@go naley uzupetné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsam technily z jaky zostata wykonana mapa (numerygmveglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podziatem na: akta pegtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeataghniczig przeznaczandla
Zamawiajcego i dokumentagijtechniczm przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposéb skompletowania i foendokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z asrodkiem oraz ustali
czy t dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeli Zamawiajcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdrescia, ktdéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspotednych punktéw osnowy oraz wykazy wspélimych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath pchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych map,zgi mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamagdego.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8Ifi] pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jaka@ci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewmaozliwosé
sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fakooraz usuwania nieprawidtowad mogicych mi€ wplyw na
kolejne etapy robot,
— kontrole prowadzoy przez stabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie og6lnych zasad prac @kreich w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaoboét geodezyjnych protokotu z wewtrenej kontroli robét.
Kontrolg nalezy prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcié.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonuje sé jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Og0dlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogdéine” [1] pkt 8.
8.2. Sposob odbioru rob6t

Odbidr rob6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumeéntechnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk}
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych nadder,
— koszt zapewnienia niegtinych czynnikéw produkcji,
— zakup i dostarczenie materiatow,
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgmynktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysé&awych,
— wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z égiaielami nieruchomgri,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— wyznaczenie punktéw roboczego pikiaiarasy,
— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroml przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,



prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedlug wymaga
dokumentacji technicznej,
koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposabb rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

10.
10.
1.
10.
2.

(=Y
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Cena wykonania robét olglenych niniejsz OST obejmuje:
roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sieprzekazywane
Zamawiagcemu i 9 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczare robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ogodlne specyfikacje techniczne
D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjeatograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpikjszymi
Zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudoéntacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne



D-05.03.05 NAWIERCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tedzniej (OST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwjics podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robét na drogach krajowych.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogachewodzkich powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zmanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrownawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego mwa wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyt pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg poaszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

. liczba osi obliczeniowych

kategoria ruchu 100 kN/pas/dob

KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pelpiacza mineralnego o oktenym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiilosciag asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfabiautazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrwéia poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporng@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawod;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtpoiszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci s3 zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgagtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob



1.4.11.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaioi podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spehiagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznasei od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1
i2.
2.3. Polimeroasfalt

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje ateanie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetrdiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobag techniczn.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatgci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 11 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spelnigty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnaitagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatéw

Lp. Rodzaj materiatu - "
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lubKR 2| od KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych | kl. I, Il; gat.1, 2| k. I, 1*; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .
C) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego surowca skalnego wal. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczengyty z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE80 A,B,C, DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80




1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i
piaskowce bez ograniczeniadtbiowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdbw do warstwyzwéej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu

asfaltowego
) ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego k.1, 1I; gat.1,2 |kl I, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] ki. I, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k. I, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego surowca skalnego Wwgkl. I, Il; gat.1,2 | kI I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O0 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgédemscieralndci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioty lotne z ¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategy i za zgog
Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy neadg stosowad kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skltadowanie kruszywa powinno odbytvasie w warunkach zabezpiecazaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarankruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okéone w WT.EmA-
99 [14].



3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkichsrednich i cezkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych gdzen czyszczacych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdmo

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycyce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltéw drogowych mmodbywa sie w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [18az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Wypetniacz luzem nahy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matevialfpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdw.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiesiagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimew przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwoéjn§eranami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysijpieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafidaboratoryjnych
poszczegolnych skiadnikéw i prébki materiatdw poleraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze skltadnikéw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej whaciwosci i pordwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaeduic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawddiaasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadaasfaltu

Rz¢dne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartgé od 0 od 0 dolg od 0 do 8 0d 0 0d 0 0d 0 od 0
asfaltu do20 |UbodO Hlubod0 11 o0 145200 |do16 |do12.8
do 12,8 |[do6,3 '
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100( 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69+100 100 59:74 | 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 4860 | 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 | 39:50 | 21+37 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 41+71 29:38 | 21+36 30+42 35+48
zawartgc¢

ziarn > 2,0 | (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62:71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)

0,85 20+47 2650 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 1320 17+30 12+20 1827
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 1623
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna

zawart@c¢

asfaltu w 5,0¢6,5| 50:6,5 | 556,5 | 4,556 | 4,354 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgoe

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngchwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maiveej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgzeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ol¢ieniu ruchem KR1 lub KR2



NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10

100 0
90 / 10
/
80 / VA 20
= / A
g 70 // 30 R
"’ 7 @
o 60 a0 ©
g A~ @
w50 2 4 50 ©
g e / .%
5 40 < 80 @
; - ;
70 O
a 30 -
2 /
20 L 80
g -
10 = 90
0 100
0,075 015 018 0,3 042 0,85 2 4 63 896 16 25 38

12,8 20 318

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ola¢eniu ruchem nawierzchni drogi o ohiggniu ruchem KR1
lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
. ] T
80 / 20
52 / B
g 7 30
@ A i | °\°
8 &0 L 0 8
g )
o 50 L 50 &
B o
P [v]
5 40 - 50 g
& . . 4 AR N U S N O A I I g
a. 30 /,/ 70 o
20 80
— -
10 90
| —
0 100
0,075 0,15 0,18 03 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o
nieciggtym uziarnieniu) do warstw§cieralnej nawierzchni drogi o olagieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 12,8 mm do warstégieralnej
nawierzchni drogi o obgeniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ligtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizgca, wyrbwnawcza i wzmacniga z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mailngch do warstwy wdizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawairttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydbi warstwy wazacej, wyréwnawczej i
wzmachiagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysungatB.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lygtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny speléiaymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkgca, wyrbwnawcza i wzmacniga z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR llubKR 2 | KR 3 do KR €

Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga i | > 14,0 £18)"
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w ) )
temperaturze 60C, kN 25,5 2100
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 oddd,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od1,5do 4,5 od 2,0do 4,0
5 _\/Vyp;e’:menle wolnej przestrzeni w prébkd chOd 75.0 do 90,0 0d 78,0 do
jw., %
86,0
6 |Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0

od 0 mm do 12,8 mm od3,5do5,0 | od3,5do5,0




tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarnipn,

od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do5,0 | 0od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d5,0do7,0 | 0d50do7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do §,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wizacej, wyréwnawczej i

wzmachiajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawairtsfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od
kategorii ruchu

Wymiar oczek sit

KR 1 lub KR 2

KR 3 do KR 6

#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO0 od 0 odO0 od 0 od 0 od 0do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 77100 | 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+-83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 6086 62+84 50+69 50+75 60+-83
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45:67 54+73
4,0 40+67 42+69 4565 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 3054 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartg¢
ziarn > 2,0 mm | (45+70)| (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawart@c¢ asfaltuw| 4,3:58| 4,3:58 | 4,5:6,0 | 4,0:55 | 4,0:55 | 4,3:5,8
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydh warstwy wjzacej, wyréwnawczej i

wzmachiagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkdd® do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 20 mm do warstwy aiice;,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 16 mm do warstwy aiice;,
wyréwnawczej i wzmachiagej nawierzchni drogi o olkeieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eraimej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wigzacej, wyrownawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieraiej BA od 0do 25 mm do warstwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 20 mm do warstwya#ice;,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki erainej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wyréwnawczej nawierzchni drogi o obzéeniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnoitasfgch i warstwy wizacej, wyrébwnawczej oraz
wzmachiagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy/|
wigzacej, wyrdwnawczej i
wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1IlubKR 2| odKR3doKR6

Modut sztywnéci pelzania’, MPa nie wymagasi| > 16,0 £22)°

Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75

Lp. Wiasciwosci




uderza ubijaka, kN >8,0 & 6,07 >11,0
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 5|0 oddb, 3,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,0
5 jVV\V/yp:)Zereme wolnej przestrzeni w prébkd ng 65.0 do 80,0 <75.0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrj&c- zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyrdwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszdanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepl. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 d#&&R6 dozowanie skladnikbw powinno dysterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgnvynosi: jedna dziatka elementarna wagi, welie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien oncbgiozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
- dla D 100 od 135C do 160 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepdndodaniu wypetniacza
uzyskata wiaciwg temperatwy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wecej
niz 3¢ C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabfalowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaosk:

-zD50 od 140C do 1706 C,

-zD70 od 135C do 165C,

-z D 100 od 130C do 166 C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podioze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podza powinna by sucha i czysta.
Nieréwngci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.



Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralmy WigzaCa | wzmacniajca
1 | Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 | DrogiklasyGiZz 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwriai poditaza g wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, tq@d naley skropt emulsjy
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane §6 asfaltu po odparowaniu wody z

emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.
Powierzchnie czotowe kraydmikow, wiazow, wpustow itp. ugdzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&glonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltovp uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

. . llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Podtaze do wykonania warstwy - :
Lp. . . z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
z mieszanki betonu asfaltowego :
uptynnionego, kg/rh
Podtare pod warstw asfaltovy
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7 do 1,0
2 Podbudpwa_ z kruszywa stabilizowang¢go 0d 0.5 do 0,7
mechanicznie
3 Podp_udowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 NaV\{lerzchn_|a asfaltowa o chropowdtej 0d 0.2 do 0,5
powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaenia mgdzywarstwowego, w ileci ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviap uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Polyczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/rh

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Iiib od 0,3do 0,5
wzmachiajca

3 | Asfaltowa warstwa wizgca 0od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodyarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygazenia wynosi co najmniej:
- 8 h przy ilgci powyzej 1,0 kg/ni emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2 hprzyilgci od 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ildci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragnptaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendwy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie

nizsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8
cm. Nie dopuszcza eiukltadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opadéw

atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).



5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do
przeprowadzenia w obecsw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okita sic wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartmi sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] wagm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkoneekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dq
Lp.| Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchy
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; +5,0 4,0
2,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:

0,85: 0,42; 0,30; 0,18; 0,15: 0,075 3,0 +2,0
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach|#

0,075mm +2,0 1,
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czyyty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grdbiowarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spitz, jakie kedg stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawandcinka
probnego przez liyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bwbudowywana uktadagk wyposaons w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn&atiysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbytvaie bezzwlocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieezagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zag;szczanie naley rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia ulponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno by réwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydpémg asfaltowo-kauczukogv Sposéb wykonywania gtz
roboczych powinien hiyzaakceptowany przez4dyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.



6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki ndhwr-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevahsfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy okreslong w tablicy 10. Dopuszczaesi
wykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwaos¢ oraz zakres baéla pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 M
2 | Wissciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki doz6r ciat
mineralno-asfaltowej haty
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wihasciwosci probek mieszanki mineralng- ‘eden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni J

Ip.1i 1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nale okresli¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaéowej

Pomiar temperatury skfadnikéw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢bygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltgpedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadngé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerzealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.



6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreslacé na prébkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkziwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km
2 | Rownd¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 | Rbwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kznych niwelacji podianej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3008 n

6
7
8 | Zlgcza podiune i poprzeczne cata diugozigcza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z dego pasa o powierzchni do 3008 ]
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcprojektows, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej ej potazonej, nie ograniczonej kraynikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak fi5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nieréwndici podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzem BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwscowarstw asfaltowych, mm

- Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place e C .y
scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe
Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentagcprojektow, z tolerancj £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerancj 5 cm.



6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b zgodna z grubicia projektows, z tolerangj + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o gruldgi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgn®5 mm i warstwy o grubiei od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynash mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZia powinny
by¢ catkowicie zwihzane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i asdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5
mm ponad ich powierzchgi Warstwy bez opornikéw powinny byvyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éniednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przesthize warstwie

Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowy i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%5:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym projekéeganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfensport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzidzen obcych i kravgznikéw,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych.Zwir
i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych



3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurehe do nawierzchni drogowych.
Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa cazte z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoieowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnogo

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upligme AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody bhadaas mineralno-bitumicznych i

nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczikany do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskadMaawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résnnawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygdwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &feé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny jdkb gryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawirechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oekedonej odporniei na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztygaiomieszanek mineralno-bitumicznych metogetzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8gIBDiM, Warszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieflizia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadl@rogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 @99 r., poz.
430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJINA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltoy RN-EN 12591:2004 w OST, wydanych przez

GDDP w 2001 r., uwzgbniajgcych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni daych i
potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-@mej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy rowrdeinnych OST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem
lepiszcza asfaltowego.

oukrwnE

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bedzy Drog i Mostéw w porozumieniu
z Generalg Dyrekcg Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza asfaltowego do
mieszanek mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typolwymnstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych”
ktory byt podstaw opracowania OST wymienionych w punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do miedzarneeralno-asfaltowych wedtug przeznaczenia mielsiza
i obcigzenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6

Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50




podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do DE30 A,B,C 35/50
N Tablica C 50/70 DES80 A,B,C | DE30 AB,C
warstwy wizacej DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (beton TablicaE | DESOA,B,C | DE30 A,B,C | DE3O A’B’g
asfaltowy, mieszanka DE150 A,B,C | DES0 A,B,c | DEBOAB,
SMA, mieszanka MNU)
Uwaga:* - do cienkich warstw
Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmdatnych i pétsztywnych,
SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
MNU - mieszanka o niegijtym uziarnieniu,
35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, z@stjgcy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, z@stjgcy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszat@07
3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Badzy Drég i Mostow w porozumieniu
z Generalg Dyrekcp Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltow z dostosowaniem
do warunkow polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane vdiavosci asfaltbw drogowych o penetracji od X201 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do wainrpolskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 20/3 35/5 | 50/7 | 70/100| 100/15| 160/22| 250/33
0 0 0 0 0 0
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJINE
1 | Penetracjiaw |[0,1mm Pll\l4-2EGN 20-30 35-| 50- |70-100[ 100- | 160- | 250-
25°C 50 | 70 150 220 330
o |Temperatura |, | PNEN | g5 65 | 50.| 46. | 43-51| 39-47| 3549 30-38
migknienia 1427
58 | 54
Temperatura R PN-EN
3 zaptonu, nie C 29592 240 240| 230[ 230 230 220 22(
mniej niz
Zawartltﬁg PN-EN
4 | skladnikéw % 12592 99 99 | 99 99 99 99 99
rozpuszczal- m/m
nych, nie mniej
niz
Zmiana masy
5 | po starzeniu % PN-EN 0,5 05| 05 0,8 0,8 1,0 1,0
(ubytek lub m/m | 12607-1
przyrost) nie
wigcej niz
Pozostala PN-EN
6 penetra_CJa po % 1426 55 53 | 50 46 43 37 35
starzeniu, nie
mniej niz
Te_mp_era_tura PN-EN
7 mu;kme_mapo °C 1427 57 52 | 48 45 41 37 32
starzeniu, nie




[moiene [ ] T [ T T T 1 ]
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartg¢
: % PN-EN
8 pgraf[ny,_ ) 12606-1 2,2 22| 2.2 2,2 2,2 2,2 2,2
nie wigcej niz
Wzrost temp.
9 | migknieniapo | °c | PNEN 8 gl 9| o | 10| 11| 1
COr 1427
starzeniu, nie
wigcej niz
Temperatura PN-EN Nie ok-rela
10 | famliwosci, nie | °C sie -5 -8 -10 -12 -15 -16
L 12593
wigcej niz

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonastimsowania przez GeneraliDyrekcg Drog
Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3/211(8 z dnia 2003-09-22 oraz uwgdhia zmiarg nr
normy PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2004082r.

D-04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tedzniej (OST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjnych nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obawijcg podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaéjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zmanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utageniem nastpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fikt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- - kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— - uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- - kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1P54
— - uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-Q-B&[3],
— - asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-9617Q §2 zgod Inzyniera.



2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7862].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ldy ustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Skltadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggodano
dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnychornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowad zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aog sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— - szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie urzdzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrianikonana z twardych
elementoéw czyszaeych i sheyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgreylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaze i stizy¢ do zamiatania. Zalecaesi
uzywanie szczotek wypoganych w urgdzenia odpylajce,
- - spezarek,
— - zbiornikéw z wod,
— - szczotekgcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzywa¢ skrapiarl lepiszcza. Skrapiarka powinna éoy
wyposaona w urazdzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg na sprawdzanie i regulowanie rpsiacych
parametrow:

— - temperatury rozktadanego lepiszcza,
- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotow pompy dozygej lepiszcze,
- predkosci poruszania giskrapiarki,
- wysokdaci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchigolowany termicznie tak, aby byto rawe zachowanie
statej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadlaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleragngj 10% od ilgci zatazonej.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycxce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadaprych
izolacje termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgdd dosipem
wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienag nie tedg korodowaly pod wptywem emulsji i nieetly powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdsjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngci nie wickszej niz 1 nT, a kada przegroda powinna néiavykroje w dnie umdliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emubsjiifny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MM@@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpdd cénieniem. W miejscach trudno dephych
naleey uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogtgnpezpérednio przed
skropieniem warstwa powinnabgczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmnczyszczona.

Jeeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzemasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyceiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny ¢ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPZj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagaa lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibyapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowania
wody z emulsji. W zalimosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glytwca powinien zabezpiedzy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezledny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadribbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iekania wymagane;j iléci lepiszcza w zabenosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia



6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyoparta na atestach producenta z tym, Wykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie

P ) 1ep wiasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]

2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorod#a skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanepracwaniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotysee podstawy ptatroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhoczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczeniez#aj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wogl lub wyciem spezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragiar
— - podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— - skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- - przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasffltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. 4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdéiorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeeprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z tee2-02-03.
5. 5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsfalamve EmA-94. IBDIM - 1994 r.






