Nazwa i adres zamierzenia budowlanego:

PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 2129W
CHRZCZONKI — PONIKIEW WIELKA — CZERWONKA —
JANKOWO od km 6+996 do km 9+996, odcinek o dtugei

3,000 km
Spis specyfikacji technicznych
Lp. Nr SST Tytut SST
1 D-00.00.00 Wymagania ogoélne
2 D-01.01.01 Roboty pomiarowe
3 D-04.08.01 Wyrénienie podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi
4 D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kakstyjnych
5 D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
6 D-05.01.03 Nawierzchniavirowa




D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclaniej (OST) § wymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zwanych z przebudaywdrogi powiatowej nr 2114W Mamino —
Glinki — Rafaty.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogblna specyfikacja techniczna stanowi okg@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumemefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogacaijewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogo6lne, wspélne dla robét
objetych ogodlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanynmirzez GDDP dla poszczeg6lnych
asortymentow robo6t drogowych i mostowych. W przypatdraku ogélnych specyfikacji technicznych
wydanych przez GDDP dla danego asortymentu rolstéjenia dotycg rowniez dla SST sporgdzanych
indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione po#ngj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catcéé techniczno-

uzytkows (droga) albo jego e%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, ezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dhugas¢é mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdngadreej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu
pojazdow obstugapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaymiz&ana do usugtia po jego
zakaczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieegia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét
budowlanych, skncy do notowania zdar#ei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robdét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekamyia polecé i innej korespondencji technicznej
pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.



1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luboadhikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub taeéZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu ul@enia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.16Ksigzka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligge
szkicow i ew. dodatkowych zgznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamagdago,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwigzanych z ocepjakosci materiatow oraz robot.

1.4.18Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumengtpopjektovg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera/Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzstiych do przejmowania i rozktadania of¥en od

ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) a) Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana beegoio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ micdzy warstwy scieralrg a podbudow, zapewniajca
lepsze roztgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) ¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sjoa do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna & nawierzchni skgca do przenoszenia obzén od ruchu na podie.
Podbudowa mie sklada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skladasic z jednej lub dwdch warstw.

f)y f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeg@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzmi przenikaniem egstek podiga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapcs lub odcinagca.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtébwnyadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcingfa - warstwa stosowana w celu unietivenia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnidgcej powye;.

i) i) Warstwa odsgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.220biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.230bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanaodpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.



1.4.240dpowiednia (bliska) zgodié- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z n§ urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie obejmowé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazddw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27Podlze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchpi do gkbokdici
przemarzania.

1.4.28Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pagtdezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqaania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podihym)
istniegcego padczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetymi, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizaciji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.
1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogd, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu lpdagcego przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevisktada si¢ z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.37Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlaahego.

1.4.38Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéo miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewmrtrznymi kravedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadidp osi podtanej, obejmuje catkowat szerokéé
konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajéw ruchu oraz szerad chodnikdw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wykczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedajgj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej
ich wykonania.

1.4.42Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twgce cz$¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjoi ruchu
pieszego.



1.4.44Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowy lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - & przedsiwzi¢ccia budowlanego, stanoyga odebrng catcsé
konstrukcyjra lub technologiczyp zdolp do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych.
Zadanie mge polegd na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizacy przebudow,
utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiearstwo wszelkich
czynnaci ha terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigrawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
wspohrzdne punktéw gltéwnych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadh@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzonb kniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uedigiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
- [ Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowy dokumentagj wykonawca (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,
- [0 Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kbdiVWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnac¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkoekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich
s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej aimlentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow ohpuje kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fhie § wazniejsze od wymiarow okgonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiglya zgodne z dokumentacprojektow i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalnegsodchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzwykazywa& zgodndé z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagprojektows lub
SST i wplynie to na niezadowadaj, jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasypione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonaneqvamie na koszt Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontoywed,ruchem”)

Wykonawca jest zobowitany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymdsiniejcych
obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, gdzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie maaealizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru
ostatecznego robdét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésienia budowy. W zalmosci od potrzeb i pospu
robot projekt organizacji ruchu powinien dya biegco aktualizowany przez Wykonawc Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu orgaji ruchu, wymaga kKalorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zapory,Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniac w ten sposéb bezpiecdmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zap6r i znakoéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczmje kds akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych treé¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnesdy utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje @i ze jest
wiaczony w cen kontraktovy.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawveealizacji
kontraktu & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczaie,
w tym: ogrodzenia, pecze, @wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki
niezkedne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddb wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrifrerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pigazdéw i maszyn pracgych przy
realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakujesposéb uzgodniony z ignierem/Kierownikiem
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych treé¢ bedzie
zatwierdzona przez iyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnecdy utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje @i ze jest
wlaczony w cen kontraktovy.

1.5.5.0chrona&rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowa& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:
a) a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,



b) b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegstdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wyniach z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoéliny wzgll na:

1) 1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopémgdiojazdowych,

2) 2) érodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) c¢) mazliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapya
sprzt przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeamibiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne d¢mlg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowporem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialtdbw wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie o egéniu
wigkszym od dopuszczalnego, odanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do robét bdg miaty aprobat techniczg wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okéfajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azakaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z&di wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wégiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawayaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wlagdaloych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @aiagcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wkgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeEminstalacji i uradzen
W czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmizyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoezia robdét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyiostalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladraz lgdzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca ¢dzie
odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uizzktia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzea podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizow& roboty w sposOb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca



odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesakanw sisiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalndcis.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z whlasic i drog
wewretrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacimkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdw i wypasaia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszealiézlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo {adiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie d¢oizie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgte z
terenu budowy. Pojazdy powodog nadmierne obgienie osiowe nie dolg dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodpieleceniami liayniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecasstwa
i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigicych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczamje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oréa d
zapewnienia bezpiecistwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowémo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowabgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jali  Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczk&dre § w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i gdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tgostanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymag@aprawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do spyti, materiatow lub urmdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i
w sposob gty bedzie informowé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpsiwania, obcizenia i wydatki
wynikle z lub zwjzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowydkryge Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie wgkonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.



1.5.13.Ré6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktore
spelni@d map materialy, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wyparku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnosz sic do konkretnego kraju lub regionu, mpody¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania fi powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez iyniera/Kierownika
projektu. Rénice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonamiqrzedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne pozostadd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyéeterenie budowy dola uwazane za wlasnd
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat
zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts
op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@m i Wykonaweg
ustali wydhzenie czasu wykonania robot ilub wysékokwoty, o ktdén naley zwickszye cere
kontraktow.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpiecZyZamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgiyz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawgriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotyg®e proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow jak rownieodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmoddia nie oznacza automatycznige wszelkie
materialy z daneggrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwade wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatow zezrédet miejscowych wgczapc w to zrodla wskazane przez Zamawvdicggo i jest
zobowizany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac
zawierajcg raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzghniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmamgtpaistwowej i
samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych
materiatéw pochodgych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzieawy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatéw do robot.



Humus i nadklad czasowo zt} z terenu wykopOw, dokopdw i miejsc pozyskanigematow
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacii terenu po ukiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoma terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdl wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio
do wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, uzyska na to pisemn zgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zr6det materiatébw ¢dzie zgodna 2z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zizone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robét,znte dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatdbw zostanie odpdwio przewartiziowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzygciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiluinazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi layniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegaiem tego materiatu, albo w okresie daym, j&li
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iagda/maganych przez hyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie zenoby pd&niej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mdtedo czasu gdydaa one uyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowatly swaj jakas¢é i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéydabzlokalizowane w olebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglov miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgod§m stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdb#teriatow mog by
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli kzdg stanowt podstaw do
akceptacji okrdonej partii materiatléw pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniaksp

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi
wytwarni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaania inspekcji i badaw tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robét. Spgr uzywany do robét powinien lgyzgodny z
ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST,
PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowamyaez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustalé w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidiazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw mpagerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub wymienid sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmpazliwosé wariantowego zycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniiyhiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacjprzed uwyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostas przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewdigorowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidozyniera/Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegigospetnid wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskavé i innych parametréw technicznycfirodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu,
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy oraz za
jakas¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robétjchazgodnéé z dokumentagj projektowvs,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rolgraoowanym przez Wykonaw®raz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodyonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@en planie i wyznaczenie wysodm
wszystkich elementow robdét zgodnie z wymiaramieidreymi okrélonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na grnie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgstkprzez Irzyniera/Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziafodza ich doktadng.



Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i
elementéw robét dula oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzfiynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bad#é materiatow i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkciji i
przy badaniach materiatow, ©wiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwaan kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny bywykonywane przez Wykonawav czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowtany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika
projektu program zapewnienia ja&lodb W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien okgé¢,
zamierzony sposob wykonywania robot, aiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantugcy wykonanie robot zgodnie z dokumenggajojektowg, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0go6lm opisupcs:

— [ organizag} wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadaawobot,

— [ organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

— [ sposob zapewnienia bhp.,

- [ wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,

— [ wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowdé wykonania poszczegoélnych

elementéw robdt,

— [ system (sposéb i procedlmproponowanej kontroli i sterowania jakiy wykonywanych
robot,

— [ wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasahego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigobwadzenie bada,

— [] sposOb oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany spos6b i fermprzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kadego asortymentu robét:

- [ wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozmoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

(1 rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

(1 spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przexhuth wiasciwosci w czasie transportu,
[1 sposéb i procedempomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie uggdzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczeg6inych elementdatio

[l spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robét i jakgci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.



Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge zaagdaé od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowanige poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialdbw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdekumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprg badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgeajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, sprtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyereli niedocagniecia te leda tak powane, ze
mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do
rob6t badanych materiatéw i dojwi je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagiecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mobyé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mig zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pra&ykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &dg odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaskwapy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcacdrie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budwatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie
zostan przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatikch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigetsk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @aip,
gdy normy nie obejmyj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowezna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmzgmlera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbladania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ktyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wij@mi
bada jak najszybciej, nie pidniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jao
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngckez niego zaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poyskia, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegaqz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,e¢bzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych bad@ntrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefa probki materiatdw i prowadgi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykazs, ze raporty Wykonawcysgs
niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i rob6t z dokumentacprojektowg i SST. Ma@e rownie zleci, sam lub poprzez
Wykonawe, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hauazalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotvpada i pobierania probek poniesione zogtan
przez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. 1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat tectmych oraz witéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. 2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— [ Polsky Normg lub
— [ aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robotdizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyowiagzujgcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i kedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarszejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyctzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy g czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

— [ dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— [ dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,



(1 dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonogramow robét,
— [ terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczeg6lnych elementéw robét,
— [ przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,
— [1 uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,
— [ daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— [ zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
— [ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— [ stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwku z warunkami klimatycznymi,
— [ zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,
- [1 dane dotycgace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,
— [ dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— [1 dane dotycgzce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,
— [ wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z maieém, kto je przeprowadzat,
L inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegdbprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawniedo wydawania polede
Wykonawcy robdét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przepmzea st w sposob gty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o
jakaosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy lgdg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&dio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robat.
Winny by udostpnione na kadezyczenie Izyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@asiace
dokumenty:
a) a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) c¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) d) protokoty odbioru robét,
e) e) protokoty z narad i ustdle
f) f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy



Dokumenty budowy d¢ma przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviged
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@matychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢tla zawsze dogpne dla layniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i termirien@ru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do ksgizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgzkiu ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane
zostan poprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na gnie.

Obmiar gotowych robo6t golizie przeprowadzony z eztoicia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dgkwaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dlugcéci i odlegtagci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Jali SST widciwe dla danych robét nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w nd
jako dtugd¢ pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebly wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdidab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb aiglty zachowanie dokladioi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fedg przeprowadzone przedeéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzacgsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robé6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfic lzdg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.



Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etijsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mduy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) b) odbiorowi czsciowemu,
c) c) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redjizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikapych i ulegajgcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem deemtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbiér edzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidr czséciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robo6t. Odbioru
czesciowego robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhbiob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie raetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartgsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiaidoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzna&zprzez Zamawigfgego w obecrimi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajgca roboty dokona ich oceny jakdowej
na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapsga realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikggych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i rob6t poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub robét uzupetnigych w
warstwie scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czykaioi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgjsye jakégé wykonywanych robét w poszczegoélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnuehtacy projektowy i SST z uwzgjdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezeéstwo ruchu, komisja
dokona potfcen, oceniagc pomniejszop wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggio robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpariy przygotowanastpujace dokumenty:

1. 1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. 2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumentéw umowy i ew. uzupetrjag lub

zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kazki obmiardw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikow badd pomiaréw

zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przet@nie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, $wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanitych robdt

wiascicielom urzdzen,

9. 9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. 10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdeém przygotowania dokumentacyjnego nielgb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriae kxdg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavigieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunehcych wyznaczy komisja.

Nookrw
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohétr zwihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyatalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczhgtfo

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatnaci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej lgdzie uwzgedniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:



(1 robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
[ wartags¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
[0 wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
(1 koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
(] podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okome w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacjhu obejmuje:

(a)(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwtaz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robot,

(b)(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietteva
ruchu,

(c)(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)(d) przygotowanie terenu,

(e)(e) konstrukgi tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa i
drenau,

(f) (f) tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a)(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)(b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

(a)(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldbe. U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi
Zmianami).

2. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, poz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubfiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).



D-01.01.01A ROBOTY POMIAROWE — ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokaiciowych oraz sporglzeniem
inwentaryzacji powykonawczej zg@anych z przebudoywdrogi powiatowej nr 2114W Mamino — Glinki — Rafaty

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) jest matemiatpomocniczym do opracowania specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlany&T) stosowanej jako dokument przetargowy i kontrat
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i utica

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zmanych z wszystkim
czynngciami magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasggowej oraz polzenia obiektow
inzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysékimwych (reperow

roboczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoveani
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odiaania uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikigtatrasy poza granicrobot,
— przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z §elaielami nieruchomézi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznangdeentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zal@genie poziomej i wysokaiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezéxdnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;j.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyiy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wys$olawego lub samodzielny znak wysck@owy, ktérego wysoké:
jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umiesag w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz gegjez obstugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcybwdowanej drogi i spogelzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamwigoine” [1] pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdow podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne" [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe dtdgookoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grarobdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny
miec¢ srednie 0,15 + 0,20 m i diuge 1,5 + 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istaagj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci 0,04 +
0,05 m.

. Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiéta trasy, poza granicpasa robot, naly stosowd pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 m i dlugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowé materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi
G-1[5]i G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania rob6t

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zah@sci od potrzeb, powinien wykagasie mozliwoscia
korzystania ze spetu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadaiopomiaréw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu
0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagéne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow i sprzetu
Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robé6t
0Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych poenin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadd z Zamawiajcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygeze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektows,
— zebra& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze obfym budows drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadd wywiad szczeg6lowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK
[3+10].



Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okione w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno lByzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejzg¢dnych
rzeczywistych, akceptowane przez zyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia oki&ajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieysikich punktow pomiarowych i ich oznaéze/
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawEjo zostan zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia robdt,
to zostap one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepriavidiowej realizacji rob6t nate do obowizkéw
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne mamy by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kiowigzane do punktéw pomocniczych, padoych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odlegdopomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn©$00 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskdowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatge od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysta punkty state na stabilnych, istniejch budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéw,egprobocze nalg zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gianw sposéb wykluczegy osiadanie, w sposob
zaakceptowany przezayniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndciag, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojry w nawizaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

5.4.3.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji igawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtresy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdbw wymienionych w pkcie 2.2.



Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayaobot.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypoéw i wykopow na
powierzchni terenu (okgékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagijojektowy oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rodtiejscach zaakceptowanych przezymera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naky stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysoda@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1
metr. Odlegté¢ migedzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt&t ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektow.

5.4.5.Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétioprzyczotkéw i filaréw
mostéw i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prtjpeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:
1) akta posgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.
Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgpkcie 3 oraz forgmdokumentéw naley uzgodné
z csrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentadg nalezy okaz& Zamawiajgcemu do wgidu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozfissic z zakresem opracowania i uzyskad Zamawiajcego instrukcje
dotyczce ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powgkaczych.

Pomiary powykonawcze powinny byoprzedzone uzyskaniem #rodkdéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pdieniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomsysokasciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondmezaca inwentaryzacja
sieci uzbrojenia terenu, nalepowiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacijieag ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje uktadéw wspotezinych i poziomOw odniesienia,

— zakres i sposéb aktualizacji dokumentéw bazowyohjdupcych s¢ w osrodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona&: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punkistwidpcej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczrtgg punktdw oraz aktualizacjopiséw topograficznych,
zbadanie wizur pomidzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,¢pse rozeznanie odéisie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomiekldsy oraz osnowy pomiarowe;j.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zal@ona osnow, a nasipnie wykong pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukdp-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz
tres¢ dodatkows obejmujica: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometirdg, znaki drogowe, punkty



referencyjne, obiekty mostowe zdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajna, wszystkie drzewa w pasie drogowym,
zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzeniéurtkami i bramami oraz z podzialem na trwate itvigte, rowy,
studnie z ichsrednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 mz drme elementy wedlug wymaga
Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nate wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Wniesienie pomierzonegdie
na mag zasadnicz oraz map katastralp nalezy wykona metod, klasyczm (kartowaniem i krédeniem gcznym)
lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawi@g@go naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsam technily z jaky zostata wykonana mapa (numerygmveglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficzm nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podzialem na: akta pagtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeataeghnicza przeznaczom dla
Zamawiajcego i dokumentagjtechniczil przeznaczomn dla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
Sposéb skompletowania i foerdokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustadi
czy t dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeli Zamawiajcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdrescia, ktdéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspotednych punktéw osnowy oraz wykazy wspélimych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath pchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych map,zgi mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamagdego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8Ifi] pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakd@ci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzog przez Wykonawg rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaozliwosé
sledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@kooraz usuwania nieprawidtowd mogicych mi€ wptyw na
kolejne etapy robot,
— kontrole prowadzoy przez stabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogo6lnych zasad prac dkrgch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporzdzenie przez Wykonawaobét geodezyjnych protokotu z wewtrenej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkci&.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjnuje s¢ jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Og0dlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogdéine” [1] pkt 8.
8.2. Sposbb odbioru rob6t

Odbiér rob6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentachnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk}
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riadder,

— koszt zapewnienia niegtinych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgmynktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysé&mwych,

— wyznaczenie zjazdoéw i uzgodnienie ich z §glaielami nieruchomgi,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikiaiarasy,

— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochromh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wediug wymaga
dokumentacji technicznej,

— koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposbb rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olglenych niniejsz OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sjeprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczare robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogélne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjketograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpiejszymi
Zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudoéntaciji geodezyjnej i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

©CoNoO O~



10. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne



D-04.08.01. — WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI MINE RALNO -
ASFALTOWYMI

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdllnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwtanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo
podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi gasnych z przebudaywdrogi powiatowej nr
2114W Mamino — Glinki — Rafaly.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmygako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajetvy wojewddzkich.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i patiego podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbakladana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nieréwnéxi w profilu podhnym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostate oké&enia § zgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definiciami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagan@golne” oraz w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i
wbudowywanych na geco, naley stosowa kruszywa spetnigce wymagania okéone w OST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.

2.3. Wypehniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrdwcze naley stosowa wypetniacz
wapienny spetiagy wymagania podane w OST D-05.03.05 ,Nawierzchmizetonu asfaltowego”
pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetdiawymagania okrdone w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.



2.5. Sktadowanie materiatow

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i lgis powinny by zgodne z wymaganiami
okreslonymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu ésfaego” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Sprzt do wykonania warstw wyroOwnawczych z mieszanek emdmo-asfaltowych zostat
okreslony w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfakgo” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjélne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinspetnig wymagania okrdone w OST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powirseetnig& wymagania okrdone w OST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@0O0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbwsg okreslone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikow i ich masa g okreslone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zaréb prébny

Zasady wykonania i badania podano w OST D-05.0N@&vierzchnia z betonu asfaltowego”
pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwemnie profilu masa mineralno-asfaltowg

Przed przysfpieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodiwmego powierzchnia
podbudowy powinna zostaoczyszczona z #mego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem.
Warunki wykonania oczyszczenia i skropienia podbwdopodane $ w OST D-04.03.01
,0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchng podbudowy, na ktérej grubé® warstwy wyrdéwnawczej bylaby mniejsza od
grubaici minimalnej uktadanej warstwy wyréwnawczej, nmglesfrezowa na gtbokas¢ pozwalagca
na jej utazenie. Frezowanie nawierzchni najavykona zgodnie z OST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Uktadanie i zagszczanie warstwy wyrOwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyrdwnawczej uzatmiona jest od grubisi kruszywa w
mieszance. Najwkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracfg5 grubéci uktadanej



warstwy. Przed przygpieniem do ukladania warstwy wyréwnawczej Wykonawpawinien
wyznaczy niwelet uktadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej osi za pompstalowej
linki, po ktorej przesuwa siczujnik urzdzenia steracego ukladark

Maksymalna grubi@ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea 8 cm. Przy
grubaici przekraczajcej 8 cm warstw wyrOwnawca nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach
nie przekraczagych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyréwnawca uklada s¢ wedlug zasad okéeonych w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

Zagszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i
wbudowanej na gaco odbywa si wedlug zasad podanych w OST D-05.03.05 ,Nawierickm
betonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiens gruba¢ zagszczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robét, na
podstawie przeprowadzonych prob, przedstawyriierowi do akceptacji sposob zsgczania warstw
wyréwnawczych w zalanasci od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrémej podbudowy we wiaiwym
stanie, a do czasu ukzenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia
podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@dlpkt
6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérnizadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betostalowego” pkt 6, w zakresie obejmaym
badania warstw fgcych ponkej warstwyscieralnej.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano w
OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt’6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbody

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych wykonanego
wyréwnania powinny by zgodne z okrdonymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineraisiaitowe;].
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Roboty zwijzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalelo robo6t ulegaicych
zakryciu. Zasady ich odbiora skrelone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanieralno-asfaltowobejmuje:
[J prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— [1 oznakowanie robot,
— [1 dostarczenie materiatow,
— [ wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— [ transport mieszanki na miejsce wbudowania,
[J posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzeir obcych,
[J rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatoymi spadkami i profilem,
[J przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankameralno-
asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goo s podane w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 10.

D-05.03.05 NAWIERCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecanej (OST) $ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchrbetonu
asfaltowego zwgzanych z przebudaydrogi powiatowej nr 2114W Mamino — Glinki — Rafaty

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwaca podstaw opracowania
szczegOtowe] specyfikaciji technicznej (SST) stoswmiidako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajotvy

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaciewodzkich powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego
wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego miea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do
KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchrogatnych i potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12]
Wwg ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

liczba osi obliczeniowych

kategoria ruchu 100 kN/pas/dob

KR1 212




KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaxenalna z odpowiedsgiiloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaliaitazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkiéra poprawia adhegjasfaltu do
materiatbw mineralnych oraz zgWisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podlee pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgimi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtpoiszawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wiasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (agdéci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zb#ionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pragsztu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas rucludolz.

1.4.11.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaioi
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” fik4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogOlpkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetnigfy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 1i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stemnie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi speifiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada
aproba¢ techniczg.



Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 1 i 2.

2.4. Wypehniacz

Nalezy stosowd wypeltniacz, spetnigty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnalagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstergralnej z betonu asfaltowego

Lp. | Rodzaj materiatu Wym"i.gar,“f?‘ wobec ma'_[_eriaiéw
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1llub KR 2| od KR 3 do KR
6
1 Kruszywo tamane granulowane wg
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
11115:1998 [4] k. I, II; gat.1, 2| KL I, 1?; gat.1
a) ze skat ~magmowych |i
przeobraonych
b) ze skat osadowych jw. .
C) z surowca Sztucznegozugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] Kl I, Il; gat.1, 2| -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KL 1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego M |, 11; gat.1, 2| Kkl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, |podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczemsty Z|-
laboratoryjnego odpylania, -
popioty lotne
7 Asfalt drogowy D50,D70, [D50”,D70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES80O A,B,C, [DES8O0A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla
kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.l1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w
mieszance z innymi kruszywami, w o < 100% m/m we frakcji piaskowej
oraz kwarcyty i piaskowce bez ograniczeniddlowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwyzygej, wyrébwnawczej i wzmacniggej z
betonu asfaltowego



_ _ Wymagania wobec materiatow (w
Lp. | Rodzaj materiatu zaleznaici od kategorii ruchu
nr normy KR1IlubKR2 | KR3doKR 6§
1 |Kruszywo tamane granulowane wg BN-
I[i-]11112:1996 [2], PN-B-11115:1998
. 1).
a) 7 surowca skalnego kl. 1, 1I; gat.1, 2 ;I. I, 1”; gat.1,
b) z surowca sztucznego zugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. Kl. I; gat. 1
2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] KI. I, Il; gat.1, 2 |-
3 |Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] K. I, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego Mg I, Il; gat.1, 2 |Kl. 1, no gat.1,
WT/MK-CZDP 84 [15] 2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetiacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,| -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kl.|l;
gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego
pochodzenia, np. pyty z odpylania, popioty lotnenvzgla kamiennego, na podstawie orzeczenia
laboratoryjnego i za zgadnzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naig stosowd kruszywa podane w tablicy 11 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaic w warunkach zabezpieczaych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetiagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speju@jwymagania oksone w
WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.



3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfego powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulggiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcoéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agizea czyszcacych,
- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdao

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjaine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych @ odbywa sic w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nals/ przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM]13
oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypehiacz

Wypetniacz luzem naky przewozé¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenierkéva

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiesaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymityaentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekisvaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie irpew przekracza 2 godzin z
jednoczesnym speltnieniem warunku zachowania ternpgrabudowania.

Zaleca sj stosowanie samochoddw termoséw z podwojrigidinami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym 2ynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptaciji projekt skladu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki badla
laboratoryjnych poszczegolnych skladnikéw i probiateriatow pobrane w obeddtd Inzyniera do
wykonania badakontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wiasciwosci i porownaniu wynikow z zataeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedui¢ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjvesztsci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu

Wymiar KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
oczek
sSit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartaé od Olod 0 do 8
odO odO odO odO od 0

asfaltu do2o |d0161ublub od O 4,50 |4o 20 |do16 |do12,8

od 0 dgdo 6,3

12,8
Przechodzi
przez: 25,0 (100 100 100
20,0 88+100 (100 88+100 {90100 |100
16,0 78+100 [90+100 78+100 [67+100 [90+100 (100
12,8 68+93 |80+100 68+85 [52+83 ([80+100 (87+100
9,6 59+86 [69+100 (100 5974 ([38+62 ([70+88 ([73+100
8,0 54+83 [62+93 [90+100 [54+67 [30+50 [63+80 [66+89
6,3 48+78 [56+87 [78+100 [48+60 [22+40 5570 [57+75
4,0 A40+70 [45+76 |60+100 [39+50 [21+37 |44+58 |47+60
2,0 29+59 [35+64 ([41+71 29-38 [21+36 [30+42 (35+48
zawartgcé

zian > 2,0 |(41271) |(36+65) [(29:59) [(62:71) ((64+79) |(58+70) |(52:65)

0,85 20+47 [26:50 |27+52 2028 [20+35 [18+28 [25+36

0,42 13+36 (1939 |18+39 13+20 [17+30 |12+20 [18+27

0,30 10+31 [17+33 [15:34 1017 [15+28 |10+18 [16+23

0,18 7+23 1325 [13+25 7+12 |12+24 [8+15 12+17

0,15 6+20 12+22 [12+22 6+11 |11=22 [7+14 11+15

0,075 [5+10 7+11 8+12 5+7 1015 [6+9 7+9
Orientacyjna
zawartgé
asfaltu W 5,0+6,5 |5,0:6,5 |5,5¢6,5 |4,5:5,6|4,3:5,4 |4,8+6,0 (4,8+6,5
MMA, %
m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betohu
asfaltowego




Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyidh warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 20 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olgeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8
mm do warstwycieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm
do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem nawierzchni drogi o ofpgeniu
ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 20 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olgeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki malmej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o
nieciggtym uziarnieniu) do warstw§cieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3
do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki méheej BA od 0 do 16 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o ob¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olgeniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ lystalony na podstawie badgrobek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny st wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1
do 5.

Wykonana warstwdcieralna z betonu asfaltowego powinna spétnigmagania podane w
tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wyzaca, wyrbwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwy wiizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweir@sfaltu podano w
tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyohwarstwy wizacej, wyrOwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkatB.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ hystalony na podstawie badgrobek
wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny si@ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1
do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrdwnawcza i wzmachigia z betonu asfaltowego powinna
spetnid wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. | Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchy

KR 1lub KR 2 | KR 3 do KH
6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga ¢i | > 14,0
(=18)"
2 | Stabilné¢ probek wg metody Marshalla|w . )
temperaturze 60C, kN =55 2100




Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 oddd,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv | od 1,5do 4,5 od 2,0 do 4,0
5 Wype’rnier_ﬂe wolnej  przestrzeni W4 75.0d0 90,0 od 78,0 o
prébkach jw., % 860
6 |Gruba¢ w cm warstwy z MMA d
uziarnieniu: od 1,5do 4,0
od 0 mm do 6,3 mm od 2,0do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 3,5do5,0 |od3,5do5,0
od 0 mm do 12,8 mm 0od4,0do 5,0 |od4,0do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0od50do7,0 |od5,0do 7,0
od O mm do 20,0 mm
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od1,5do 5,0 od 3,0 do 5,0

4) specjalne warunki,
skanalizowanym, itp.

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16],
dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
obgienie

ruchem powolnym,

stacjonarnym,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy whzacej, wyrownawczej

i wzmachiajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirasfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sif KR 1 lub KR 2 | KR3doKR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO odO0 od0 od0 od0 od 0 do
do 20 |do 16 do 12,8 |do 25 do 20 16"
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 |100
20,0 87+ 100 75+100 |87+100 |100
16,0 100 88+100 |100 68+90 |77+100 |[87+100
12,8 75+100 | 78+100 |85+100 |62+83 |66+90 |[77+100
9,6 65+93 [67+92 |70+100 |55+74 |56+81 |[67+89
8,0 57+86 |60+86 |62+84 |50+69 |50+75 |[60+83
6,3 52+81 |53+80 |55+76 |45+63 |45+67 |54+73
4,0 47+76 [42+69 |45+65 |32+52 |36+55 |42+60
2,0 40+67 [30+54 |35+55 |25¢#41 |25¢#41 |30+45
zawartdé 30+55
ziarn > 2,0 mm (46+70) |(45+65) |[(59+75) |[(59+75) |(55+70)
(45+70)
0,85 20+40 |25+#45 16+30 1630 |20+33
0,42 2040 |14+28 |18+38 10522 | 9+22 13+25
0,30 1330 |11+24 |15+35 |8+19 7+19 10:21
0,18 10+25 |8+17 11+28 |5+14 5+15 7+16
0,15 6+17 |7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 5+15 |[3+8 39 4+6 4+7 5+8
3+7
Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu 4,3:5,8|4,3:5,8 [4,5:6,0 |4,0:5,5 |4,0:5,5 |4,3:5,8




w MMA, % m/m | | | | | |
1) Tylko do warstwy wyrbwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy wizacej, wyrbwnawcze;j i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkdc® do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 20 mm do warstwy
wigzacej, wyréwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wiagzacej, wyrbwnawczej i wzmacnigiej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub
KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wigzacej, wyrbwnawczej i wzmacnigjej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub
KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieraimej BA od 0do 25 mm do warstwy
Wigzacej, wyrOwnawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do
KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieraiej BA od 0 do 20 mm do warstwy
wigzacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieraiej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wyréwnawczej nawierzchni drogi o obgeniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnodtasfgch i warstwy wizacej, wyrownawczej
oraz wzmacniacej z betonu asfaltowego

Lp.

Whiasciwosci

Wymagania wobec MMA,
warstwy whzacej, wyréwnawczej
i wzmacniagcej w zalenosci od
kategorii ruchu

KR 1 lub KR 2| od KR 3 do KR 6




1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie  wymagg> 16,0 £22)°
sie
2 | Stabilné¢ probek wg metody Marshalla jw
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75> 8,0 £ 6,09 [=11,0
uderzaé ubijaka, kN

Odksztalcenie probek jw., mm 0od2,0do5/0 odib,38,0

4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) | od 4,0do 8,00 od 4,0do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni Wi 650 dd

prébkach jw., % 80 0 =750
6 |Grubd¢ warstwy w cm z MMA d
uziarnieniu: od 3,5do 5,0
od O mm do 12,8 mm od 4,0 do 6,0 |od 4,0do 6,0
od O mm do 16,0 mm od 6,0 do 8,0 |od 6,0 do 8,0
od O mm do 20,0 mm - od 7,0 do 10,0
od 0 mm do 25,0 mm
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) 0d 4,5d09,00 o0d4,5do9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&c- zeszyt nr 48
[16],dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) dla warstwy wyrbwnawczej

3) specjalne  warunki, obgienie  ruchem  powolnym,  stacjonarnym,
skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanlk mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
cigglym zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigvymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowej miekzerineralno-asfaltowej.

Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego
gestasci w zalenosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 B6 dozowanie skladnikéw
powinno by sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jeeli jest przewidziane dodamneodka adhezyjnego, to powinien on¢lgozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dla D 50 od 14%C do 168C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegadndodaniu
wypetniacza uzyskala wdaiwg temperatwy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralfatowe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powngRaost:

-zD50 od 140C do 176 C,
-zD 70 od 135C do 168 C,
-z D 100 od 130C do 166 C,

- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.



5.4. Przygotowanie podiea

Poditaore pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinné lgyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podita powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy
7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogii place Podtee pod warstw
Scieralrg Wigzaca [
wzmacniagca
1 Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 Drogi klasy G i Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place |12 15
parkingi

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @ wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley
wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, iqged naley skropi
emulsp asfaltovg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane §to asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podantaicy 8.

Powierzchnie czolowe krawmikdéw, wltazow, wpustdéw itp. ugdzen powinny by pokryte
asfaltem lub materialem uszczelgiajm okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane i$ai asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltol) uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo§¢ asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji lub uptynniacZa
z asfaltu uptynnionego, kg/m

L Poditaze do wykonania warstwy
P-" | 2 mieszanki betonu asfaltowego

Podlaze pod warstw asfaltove
1 Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0,7 do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanega 0.5do 0.7
mechanicznie ' ’
3 Podbudowa z chudego betonu lub gry
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatg!j 0.2do 05
powierzchni ' ’

W0.3do05

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia mgdzywarstwowego, w ki
ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltohwdy uptynniacza podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane i$oi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody| z
Lp. | Polgczenie nowych warstw emulsji lub uplynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/rh

Podbudowa asfaltowa

AN

2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza od 0,3 do 0,5



lub wzmacniajca

3 Asfaltowa warstwa wiaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno Wy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; oeyjny czas wyprzedzenia wynosi co hajmniej:
- 8 h przy ilgci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2 hprzyildci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgiaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby uktadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie ntsza od +5 C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 16 C dla wykonywane;
warstwy grubéci < 8 cm. Nie dopuszczaesukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtazu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnegowfat> 16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest
zobowgzany do przeprowadzenia w obeécidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawarta@i skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaft skladnikdbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkodaeekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe
Lp. | Skladniki mieszanki mineralnpdo nawierzchni drég o kategofii
asfaltowe] ruchu

KR 1 lub KR 2|KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach #

mm; +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3;
4.0;2,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach f

mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075~
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczka :Q
# 0,075mm
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3 dn
przed rozpoogiem robdt, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedezagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géabwarstwy,
— okredlenia potrzebnej iléci przef¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.
Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatdw oraz sptm, jakie lgda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mge przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawan
odcinka probnego przezayniera.



5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna liwbudowywana uktadagkwyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grdbbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj
projektowvs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& tuysza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywsie bezzwlocznie zgodnie ze schematem pgtzej
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 13aC,

- dla asfaltu D 70 127C,

- dla asfaltu D 100 12aC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie naley rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia
utozonej warstwy powinien liyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zkacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesungte wzgkdem siebie co najmniej
0 15 cm. Zdcza powinny by catkowicie zwgzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

Ztacze robocze powinno byréwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem Ilub oklejona samoprzyepmasma asfaltowo-kauczukogv Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezAyniera.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do roboét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnaadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszatrikieralno-asfaltowej i przedstasmivyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny kiyzgodne z receptiaboratoryjr z tolerancj okreslong w tablicy
10. Dopuszcza siwykonanie badainnymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie whaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe]



Czestotliwosé bada

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej
dziatce roboczej

1 Sktad i uziarnienie  mieszarKi probka przy produkcji do 500 Mg
mineralno-asfaltowej  pobranej |& probki przy produkcji ponad 500
wytworni Mg

2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wigciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura skfadnikbw miesza 156 261 Cigly

mineralno-asfaltowej

6 | Temperatura mieszanki mineralpkazdy pojazd przy zatadunku i w
asfaltowe] czasie wbudowywania

7 | Wyghd mieszanki mineralngjw.
asfaltowe]

8 | Wiasciwosci probek mieszank
mineralno-asfaltowej  pobranej

wytworni

i . .
\}&eden raz dziennie

Ip.1 i Ip.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa naig okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury skfadnikbw mieszanki mineradstaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaowenego na otaczarce. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteji SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe]

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w
SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceseealnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudwoagia.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] naje okreslac na probkach zagzczonych
metod, Marshalla. Wyniki powinny byzgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i whkaiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwosé bada i pomiaréw




1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 Rownag¢ podiwzna warstwy | kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 RoOwna¢ poprzeczna warstwynie rzadziej ni co 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy| 10 razy na odcinkuidratiugaci 1 km
5 Rzdne wysokéciowe| pomiar rzdnych niwelacji podtanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
6 Uksztaltowanie osi w planie| dokumentacji budowy
7 Grubd¢ warstwy 22prc')bki z kadego pasa o powierzchni do 3900
m
8 | Zligcza podtune i poprzeczng cata diugoziacza
9 Krawedz, obramowani¢cata dlugec¢
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 22 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3900
m
12 | Wolna przestrzew warstwie | jw.

6.4.2.Szeroka¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaé lygodna z dokumentagcj
projektowy, z toleranci +5 cm. Szeroki& warstwy asfaltowej nej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z Kalej strony
co najmniej o grubi@ warstwy na niej potoonej, nie mniej jednak fi5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nierébwnaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzegm BN-68/8931-
04 [11] nie powinny b§ wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierowésowarstw asfaltowych, mm

Lp. |Drogiiplace \/Varstwa Warstwa Warstwg _
scieralna wigzagca |wzmachiagca
1 Drogi klasy A, Si GP 4 6 9
2 Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place|B 12 15
parkingi

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodeimkach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektovy, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokeéciowe

Rzgdne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci
+1cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentagjrojektovs, z
tolerancy 5 cm.



6.4.7.Grubags¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektovs, z tolerangi £ 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grébioprojektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wghe5
mm i warstwy o grubgei od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynv& mm.

6.4.8.Ztgcza podiune i poprzeczne

Zkacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo
osi. Zlicza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwijzane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystagvad
3 do 5 mm ponad ich powierzchmni Warstwy bez opornikbw powinny bywyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta konieczéobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigednoliy tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcygch sé¢ i spekanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszcezenie | wolna przestizev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi
w SST i recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkui PN-S-96025:2000[10] daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacii ruchu,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzen obcych i krawznikdw,
— skropienie mjdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzch
drogowych.Zwir i mieszanka
N-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaaamdo nawierzchni drogowych
N-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa urdhe do nawierzchni
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa cate zzuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoviRakowanie, znakowanie i
transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnogo
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upigme AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacaigany do mas bitumicznych

2.P
3.P

10. PN-S- Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.

96025:2000 Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnmawierzchni planografem i
taty

10.2. Inne dokumenty

12 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty gowe. TWT-PAD-97. Informacje,
instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fe@ EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

15WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczoneg@waerechni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oeksionej odporniei na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modulu sztyeinaonieszanek mineralno-bitumicznych
metod, petzania pod obgkeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zesz{, 4BDiM,
Warszawa, 1995

17 Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefzia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadirogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr
43 2 1999 ., poz. 430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJINA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-
EN 12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltogy RN-EN 12591:2004 w OST, wydanych
przez GDDP w 2001 r., uwzglniajgcych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, &szawa 1997:

1. D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego

D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego

D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego

D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-@mgj (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

S o



Niniejsza informacja dotyczy réwnie innych OST uwzgldniajgcych roboty z
wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drég i Mostow w
porozumieniu z GeneragnDyrekcp Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou
lepiszcza asfaltowego do mieszanek mineralno-asfgth w ,Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i pétsztywnych”, ktéry bytdstawg opracowania OST wymienionych w
punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do miedzamaeralno-asfaltowych wedtug przeznaczenia
mieszanki i obgzenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zgtKategoria ruchu
A

i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy d¢Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy

35/50

DE30 A,B,C| 35/50
Beton astaltowy drapiicac  |50/70 DESO0 A,B.C| DE30 A,B,C

y Whz4Cel DP30 DP30

DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (betonTablicaE |DE80 A,B,C |DE30A,B,C ngg AB.C
asfaltowy, mieszanka DE150 DES8O AB.CL
SMA, mieszank A,B,C! A,B,C! T
MNU)
Uwaga:' - do cienkich warstw
Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchridatnych i pétsztywnych,
SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
MNU - mieszanka o nieggtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zgsljgcy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zgstjacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowe tyegne techniczne. Polimeroasfalty
drogowe. Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiWarszawa 1997

3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drog i Mostéw w
porozumieniu z GenerarDyrekcig Drég Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdawvosci dla
asfaltow z dostosowaniem do warunkéw polskich Hdal®.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane $diavosci asfaltow drogowych o penetracji od X201
mm do 33&0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do wanurpolskich

Lp | Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 20/335/5|50/7|70/10 | 100/1 | 160/2 | 250/3
0 0 0 0 50 20 30

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE




1 | Penetracja 0,1m :FL’L,\Iz_eEN 20-30 | 35- |50- |70- |100- |160- |250-
25°C m 50 |70 |100 (150 |220 |330
2 |Temperatra |, \PN-EN g5 63 | 50. |46- 4351 39-47| 3543 30-3
migknienia 1427
58 |54
Temperatura | , PN-EN
3 zaplonu,  nig C 22597 240 240| 230| 230 | 230 | 220| 220
mniej niz
zawartge PN-EN
4 | skiadnikow |% 99 99 (99 |99 99 99 99
12592
rozpuszczal- | m/m
nych, nieg
mniej niz
Zmiana mas)
5 |po starzeniu% PN-EN [ 0,5 0,5 |0,5 |0,8 0,8 1,0 1,0
(ubytek  lubfm/m |[12607-
przyrost) nig 1
wiecej niz
Pozostata PN-EN
6 |penetracja pp% 1426 55 53 |50 |46 43 37 35
starzeniu, ni¢
mniej niz
Temperatura PN-EN
7 | migknienia pg°C 57 52 |48 |45 41 37 32
. ) 1427
starzeniu, ni¢
mniej niz
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawarta¢ o
, % PN-EN
8 pgrafl_ny,_ ) 12606- 2,2 2,2 12,2 |2,2 2,2 2,2 2,2
nie wiecej nz 1
Wzrost temp
9 | migknienia pd°C PN-EN 8 8 9 9 10 11 11
. ) 1427
starzeniu, ni¢
wiecej niz
Temperatura pN-EN | Vi€ ok-
10 Jra_Lmllv_\10sc_|, ) °C 12593 resla sk -5 -8 -10 -12 -15 -16
nie wiecej nz

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonastsowania przez GeneraliDyrekcg
Drog Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3(2/3/03 z dnia 2003-09-22 oraz uwaihia
zmiarg nr normy PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2@02004 r.



D-04.08.01. — OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogobinej specyfikacji tedaniej (OST) $ wymagania dotyegce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obawijcg podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaéjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zmanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utageniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fikt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatéw

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw g&wakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- —kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— —uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw zsmanek mineralno-asfaltowych:
— —kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— —uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3],
- —asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C7@92].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Dokiladne zuycie lepiszczy powinno ldy ustalone w zalmosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.



2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggodano
dla zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnychormikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowad zbiornika walcowego lecego, ze wzgldu na tworzenie gina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— —szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinriawkonana z twardych
elementow czyszaeych i sheyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgreylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaze i stey¢ do zamiatania. Zalecaesi
uzywanie szczotek wypoganych w urgdzenia odpylajce,
— —sprzarek,
- —zbiornikéw z wod,
— —szczotek ¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna ¢by
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie rpsiacych
parametréw:

— —temperatury rozktadanego lepiszcza,
—cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozdgej lepiszcze,
- predkosci poruszania giskrapiarki,
—wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
—dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchyolowany termicznie tak, aby byto ave zachowanie
statej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadlaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleragngj 10% od ilgci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycxce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadaprych
izolacje termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopgdd dosipem
wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienag nie tedg korodowaly pod wptywem emulsji i nieetly powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdsjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngci nie wickszej niz 1 nT, a kada przegroda powinna néiavykroje w dnie umdliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emubsjiifny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MMQ@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpdd cénieniem. W miejscach trudno dgghych
naleey uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogtgnpezpérednio przed
skropieniem warstwa powinnabgczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysa rozpryskowvy).

Temperatury lepiszczy powinny nd@c¢ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPZj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagaa lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibyapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowania
wody z emulsji. W zalimosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glytwca powinien zabezpiedzy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzajlko niezledny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadribbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieSkania wymagane;j iléci lepiszcza w zabenosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyoparta na atestach producenta z tyre, Wykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie
P | 1ep wiasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéai skropienia i zaycia lepiszcza



Nalezy przeprowadd kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanepraawaniu
»Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotysee podstawy ptatroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhoczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— —mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wogl lub wyciem spezonego powietrza,
— —reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— —dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— —podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— —skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- —przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniggz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasffltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. 4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie$db rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeeprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z He©2-02-03.
5. 5.Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.

D-05.01.03 Nawierzchniawirowa
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoblnej specyfikacji tedaniej (OST) $ wymagania dotyegce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem nawierzchiwirowej.



1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obawijca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robot na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaéjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z
wykonywaniem nawierzchriwirowe;.
Nawierzchng zwirowa mozna wykonywa na drogach obgkonych ruchem bardzo lekkim i lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywéja w okolicach obfitupcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng zwirowa mozna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadaa:
— - podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest torgnorzepuszczalny - dwuwarstwowo,
— - podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgnwegla brunatnego lub cementem, w
przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny rgeearstwowo,
- —warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigregstosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatask jnp.
nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa liirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesfmych, ktorej warstwiieralna
jest wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{kt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesagdwinna
miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnigmig@anych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia
podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalneiyte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111 [2]
i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki zarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésd 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.

Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej raéasi zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lup warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gérna nawierzchni dwuwarstwowe
sita dwuwarstwowej )
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanéiowych

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— —koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniagy,
— - spycharek, réwniarek lub spta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulgania, rozktadania,
profilowania,
— —sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brommjerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalnej,
— — przewanych zbiornikdw na wog do zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w urgdzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
— —walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowyckkkich isrednich,
— —walcoéw wibracyjnych.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycxce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusaeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe pod nawierzchniwirows powinno spetni@wymagania okrdone w OST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

Podtaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalmpegozez utéenie warstwy
odsiczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczalia wigkszym od 8 m/dof) wedtug zasad okémnych w
OST D-04.02.01 ,Warstwy odszapce i odcinajce”.

Zamiast warstwy odszapcej podiae gruntowe mzna ulepsz§ stabilizupc je wapnem, cementem lub
popiotami lotnymi z wgla brunatnego wedtug zasad akoaych w OST D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone
podtaza z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamifaulicznymi”.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata okigona w dokumentacii projektowej,
powinna wynosi 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) b) wyniki bad& mieszanki, wedtug wymaggodanych w punkcie 2.2,
c) c) wilgotnas¢ optymalrg mieszanki okrdong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z nerRN-B-04481
[1].
5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotyece wykonania odcinka prébnego podano w OST D-08MNawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki.
Grubai¢ roztazonej warstwy mieszanki powinnadtaka, aby po jej zagzczeniu ogagnieto grubaé
projektowan, tj.:

a) a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padialepszonym) od 8 do 12 cm,
b) b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagt@runtowym lub warstwie odszapcej) od
10 do 16 cm.

Mieszanka po rozigeniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powirazpocz¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwéa
pasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi s w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpocz¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo
naktadagcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi. Zag:szczenie naley kontynuowé do osijgniecia wskanika
zag:szczenia podanego w SST, a w przypadku gdy niefeskrdlony, do osigniecia wskanika zagszczenia
nie mniejszego 10,98 zagszczenia maksymalnego, okianego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna iyréwna wilgotnéci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotn& mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od wilgotngci optymalnej, mieszagknalery
osuszy w sposoOb zaakceptowany przezyiniera, a w przypadku gdy jestzaza o wgcej niz 2% - zwikzyé
okreslong iloscig wody. Wilgotng¢ mazna bada dowolrs metod, (zaleca si piknometr polowy lub
powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzejy



5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& ipyelegnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nag dba, aby byta ona stale wilgotna, zrasgajp wods ze zbiornikow
przewanych.

Nawierzchnia powinna lByréwnomiernie zajgdzana (dogszczana) przez samochody na catej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca sprzektadanie ruchu nazde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce st wklgsnigcia po okresie piefgnaciji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomaaskardéw. Wczesne wyréwnanie wkic¢ zapobiega powstawaniu wybojowzék
mimo tych zabiegdéw twounzsie wyboje, uszkodzone miejsca nafavycigé pionowo i usugé, dosypa swiezej
mieszankizwirowej, wyprofilowa i zags$ci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchaivirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Uksztattowanie osi w planie ggz?c())r?]yn;horaz w punktach giownych tukpw
2 | Rzdne wysokéciowe €0 100 m

3 | Réwnda¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | Rébwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | Spadki poprzeczne 10, pomiarc')vx{ na 1_ km oraz w punktgch

gtéwnych tukéw poziomych

6 | Szerokéc¢ 10 pomiaréw na 1 km

7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 | Zagszczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz £ 5
cm.

6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od gzinych projektowanych nie powinno dy
wigksze nz +1 cmi -3 cm.

6.3.4.R6wWNaGs¢ nawierzchni

Nieréwngci podiizne nawierzchni nalsy mierzy¢ tata 4-metrova, zgodnie z norm BN-68/8931-04
[5]. Nieréwndici poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy tatg. Nierdwndci nawierzchni nie powinny przekragza
15 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamhinny by zgodne z dokumentagcprojektow z
tolerancy + 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.



6.3.7.Grubas¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie szexTi
nawierzchni. Dopuszczalne odchyitki od projektowagrepdci nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréniu zgodnéci wykonanych elementéw odwodnienia
z dokumentagj projektowvs.

Pochylenie niwelety dna rowdéw najesprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylenie
spadkéw od spadkéw projektowanych nie powinnéwigksze nk + 0,1%, przy zachowaniu zgodiud z
projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nalebad& co najmniej dwa razy dziennie, z type, maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadea na jedno badanie powinna wyrio800 nf. Kontrok zag:szczenia
nawierzchni mgna wykonywa dowolrng metod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuje:
— —prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- - o0znakowanie robat,
— — spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgbodtaza gruntowego lub warstwy
odsiczajcej,
- - dostarczenie materiatw,
— —dostarczenie i wbudowanie mieszamkirowej,
- —wyréwnanie do wymaganego profilu,
— —zagszczenie poszczegoélnych warstw,
— —przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni

drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§eno nawierzchni
planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu.






