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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej spiacii technicznej (OST)gwymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna sténobowizujgca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowaniep jdokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajotvy

Zaleca siwykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacijewodzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfikacji obejmup wymagania ogolne, wspdine
dla robot objtych ogoélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanympizez GDDP dla
poszczegdlnych asortymentow robét drogowych i megth. W przypadku braku ogdélnych
specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP démebjo asortymentu robot, ustalenia
dotycz réwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Gyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie& w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldey budynkiem, stanowty catc¢
techniczno-uaytkows (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jekdnodsungty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Dilugé¢ mostu - odlegtee migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegta@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczlinguchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (mombava) - droga specjalnie przygotowana, przeznacrana
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayyuzeana do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowangtronami, opatrzony pie¢ziag organu
wydajcego, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarsae okolicznaci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanyotibiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesztevdnowy dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Itynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych
(wyznaczona przez Zamawdaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administraev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia - e& korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona prif¥gkonawe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z pobaeizéub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw reaachni wraz ze sposobem ich ge#enia.

1.4.13. Konstrukcja rfma (przssto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twaza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta@zwykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie ghwym w celu utaenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksizka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonagc obmiaru
dokonywanych robét w formie wylicae szkicow i ew. dodatkowych zgidznikdw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratori badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badg@rob zwgzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robot, zgodne z dokumentac;
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prdezyniera/Kierownika
projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkeebdry dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstzgglych do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow,
zapewniagjca lepsze roziaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwazjca do wyréwnania nierowloi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna € nawierzchni stagca do przenoszenia obgen od ruchu na
podtaze. Podbudowa nie sktada siec z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze,j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorng&podbudowy spetniagca funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatamady, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gigmrzadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h)  Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania castek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

) Warstwa odgzapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogta] st do
nawierzchni.



1.4.21. Niweleta - wysokciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakaalael, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie piygana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddavlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicanypas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zgdanych z r§ urzgdzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzn

chrongcych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia uszlzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podige nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgi do
gtebokasci przemarzania.

1.4.28. Podtze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pmajtdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu unaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie hyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna imczna lgdagca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.31. Przedswziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasnia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patadw geometrycznych trasy w planie i
przekroju podhanym) istniegcego padczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzeczrgamknegtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgadvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elem@&ntowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolimegno, rzeka, szlak e@réwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie,ost@gte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa esécczlokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.
1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mesgn. Mae skiada sie z petnejsciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skfizkomor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.38. Rozpitos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.



1.4.39. Szerokd catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleggomiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propidiej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroks uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegékohodnikow mierzona wéwietle pokczy
mostowych z wygczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddziet¢sj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &xgoe czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagdiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad dirkolejowg lub inrg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane <& przeds¢wzi¢cia budowlanego, stanoyda odebng catas¢
konstrukcyjra lub technologiczyp, zdolp do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot zwranych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgmudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca jest odpowiedzialny zkojg wykonanych robot, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodba
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymmgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekioehea komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziétreza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowedzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umawyzgkdniagcym podziat na
dokumentagj projektows:
O Zamawigjcego; wykaz pozycji, ktére stanayyrzetargow dokumentagj projektovg
oraz projektow dokumentagj wykonawcz (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,
O Wykonawcy; wykaz zawiergjy spis dokumentacji projektowej, kioWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagjprojektows | SST

Dokumentacja projektowa, SST i veskie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@by jednym z nichgobowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.
W przypadku rozlieosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnycfOgdéinych
warunkach umowy”).



Wykonawca nie me wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozlieosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarte materiaty éda zgodne z dokumentag;j
projektowg i SST.

Dane okéone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdbw i1 elementéw budowli masavykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé& dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub ropaie bpda w petni zgodne z dokumentac;j
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowajeq jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobawany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniegcych obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygiieniem do robot Wykonawca przedstawdynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednzaradem drogi i organem
zarzmdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalénosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagakrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawostarczy, zainstaluje ¢dizie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposob bezpiecmstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunkiagzhdci w dziear i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdglw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i innegdzenia zabezpieczge lxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przyspienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony z Agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw
miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budoigypodlega odbnej zaptacie i przyjmuje i
ze jest whczony w cen kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobawany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.
Wykonawca dostarczy, zainstalupedzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia
zabezpieczare, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie innérodki niezlgdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.



W miejscach przylegaych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalzi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyynierem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowygznaczone dla pojazdéw i maszyn pracygh
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznjakuw sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przyspienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposbéb uzgodniony z Agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw
miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktorych tre¢ bedzie zatwierdzona przezyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budoigypodlega odbnej zaptacie i przyjmuje Si
ze jest whczony w cen kontraktowg.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma oba@ek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegcsilo przepisow i
norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6éb lub débr publicznych i innych, a wyni#ach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia ilutych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:
1) lokalizact baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévegaiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdbw wodnygytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscig powstania paru.
1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawcaghlzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawcacghizie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprg przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszami
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.

Materiaty tatwopalnedls sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisa
i zabezpieczone przed dgsém 0sbb trzecich.

Wykonawcacghizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo&arem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwalyszkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone
do wycia.
Nie dopuszczasizycia materialtdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, ofmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowsyte do robot bda miaty aprobag techniczig wydary
przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.

Materiaty, ktéreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkmczeniu
robét ich szkodliwé zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zé8 wymagaj tego odpowiednie
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przepisy Wykonawca powinien otrzytagod: na wycie tych materiatbw od wiaiwych
organow administracji gstwowej.

Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawsj
1.5.8. Ochrona wiasikoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za oclkrorstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewtasaiwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i aotzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobogziany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow
dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére mdy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadénzyniera/Kierownika projektu i
wiladze lokalne o zamiarze rozpecm| robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi zyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane witadze orazdkie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadad za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtata powierzchni ziemi i ugdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jeeli teren budowy przylega do terenow z zabugloweszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoveszkaniowej] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadomn.

laynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach
zawartych pongidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsxi i dotyczicych korzystania z
wiasndaci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy
nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglp one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie ohyien osi pojazdow

Wykonawcaghizie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdédw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypasaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkow zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powogiig
nadmierne obgizenie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten
sposOb uszkodzonych, zgodnie z poleceniayiriera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawedzie przestrzegaprzepiséw dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegoldo Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dtirowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgaie,
socjalne oraz spezi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.



Uznaje sj ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawcaghlzie odpowiadat za ochromobot | za wszelkie materiaty | wydzenia
uzywane do robot od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawcaghlzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowajdjtelementy byty w
zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobogzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez witadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgrmimytyczne, ktére sw jakikolwiek sposdb
Zwigzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawcaghizie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypeltnienie wszelkich wymag@rawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwgzanych
z wykonywaniem robot i w sposoagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwolgi inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty posipowania, obgzenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcawyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi@dji dostarczone] przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontmkych powotane gkonkretne normy i
przepisy, ktore spetntanap materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawioneggdania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepigypsnstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju
lub regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo&jrowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagmzenia
i pisemnego zatwierdzenia przez zyniera/Kierownika projektu. Rdice pomédzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamsz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, pnmoty wartgciowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgiikna terenie budowyta
uwazane za wiasngé Zamawiagcego. Wykonawca zobowaany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku tych
polecéh Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie
czasu wykonania robot i/lub wysaléokwoty, o ktdg nalezy zwiekszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawigego (o ile warunki kontraktu przewidujealizacg)



Wykonawca zoboyzany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-
M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiggego”.

2. MATERIALY
2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przagblanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do robdt, Wykonawca ptaed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegoOtowe informacjetyczace proponowanegazrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak rownie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw anégozrodta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zoboaziany jest do prowadzenia ba&da celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegaodta w sposéb ggty spetniag wymagania SST w czasie realizacji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanenmben od wigcicieli i odngnych wtadz na
pozyskanie materiatow zerédet miejscowych widczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacijrodta.

Wykonawca przedstawizymierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtniajagc aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji gstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzidlhaa spetnienie wymagailosciowych i
jakosciowych materiatéw pochodeych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie kosztyytutu wydobycia materiatéw, dzieawy i
inne jakie okag sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do robat.

Humus i nadktad czasowogtejz terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materialtdbw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwacii
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty ygkane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowadabwykorzystane do robot lub
odwiezione na odkfad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nietizie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentaatowy, chybaze uzyska na to pisern
zgoct Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjgddet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadag wymaganiom zostamprzez Wykonawgwywiezione z
terenu budowy i zlmne w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robat,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychterialbw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezagniera/Kierownika projektu.
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Kady rodzaj robdét, w ktérym znajdusic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczske z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jdi dokumentacja projektowa lub SST przewwlupazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratilot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, ja&li b¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaagizaj materiatu
nie mae by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasoladowane materiaty, do czasu gdylpone
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysuami, zachowaly swegjjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania nietex bedg zlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw mgye okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowé podstaw do akceptaciji okionej partii materiatéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy Aynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcj

wytworni, musz by¢ spetnione nagpujgce warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniapwspétprae i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatdbw w czasie przeprowadzasgekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przepraaenia inspekcji i baaawv tych
miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zobawany do aywania jedynie takiego spyii, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét. Spez uzywany do robot
powinien by zgodny z ofegg Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omgmji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usefalw wymienionych wyej
dokumentach, sp¢k powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajrio sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazahiac
Inzyniera/Kierownika projektu.
Sprat bedacy wiasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien l&zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.
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Wykonawca dostarczyzymierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgitr do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawcaghzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt
niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwo$¢ wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémayniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptpczed wyciem sprztu. Wybrany sprat, po
akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie mie by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spgr, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostanprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobawany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbarodkow transportu powinna zapewfiarowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidiazyniera/Kierownika projektu,

w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznyolapdy keda spetnid wymagania dotycce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopudmgzh naciskow na $oi innych
parametrow technicznychSrodki transportu nie spemnigje tych warunkéw mag byé
dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawcaghzie usuwaé na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny zevpadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatdow i wykonywanych robét, ich zgodnéc z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rapgacowanym
przez Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny zssstvane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny z&tddne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaranrizgdnymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi néngie przez layniera/Kierownika projektu.
B¢dy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
usungte przez Wykonawgcna wtasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raipiprzez layniera/Kierownika
projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lulzngczenia wysokai przez Irzyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaiciaza ich doktadngt.

Decyzje lyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia
materiatdbw i elementdéw robdtetly oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
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doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na
rozwazamng kweste.

Poleceniagniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawc
w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia ja&ko

Wykonawca jest zobamany opracowa i przedstawd do akceptaciji
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia ko W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okié¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Aneosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaragy wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jéigoowinien zawier&

a) cz$¢ 0golny opisupcs:

organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawbot,

organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

sposOb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

wykaz o0sO6b odpowiedzialnych za j&koi terminowa¢ wykonania

poszczegolnych elementow robot,

0 system (sposéb i procedumproponowanej kontroli i sterowania jaom
wykonywanych robot,

0 wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsierlect prowadzenie
bada),

1 sposob oraz forgrgromadzenia wynikdéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw stegaych, a take wycgganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8pasforme przekazywania
tych informacji Irzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

0 wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposgsaniem w mechanizmy do sterowania i gozenia
pomiarowo-kontrolne,

O rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

1 sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdputeat, ich wiasciwosci w czasie
transportu,

O Sposob i procedgpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrefementdw robot,

1 sposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai robot

Celem kontroli robotdizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny zénpekontrok robot i jakgci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatéw oraz
robot.

[ O B O R O A O
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Przed zatwierdzeniem systemu kdintmaynier/Kierownik projektu mee zaadac
od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadowalgy.

Wykonawcacghlzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakreadd i ich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostate tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest koniecz@py zapewrdi wykonanie robo6t zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczyymierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane ugglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

laynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Iaynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyekeli niedocigniecia te lgda tak
powane, ze mog wplynag¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i dépuje do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoaignigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakétych materiatow.

Wszystkie koszty zyziane z organizowaniem i prowadzeniem bacteriatdw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébkidrla pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkciji mdyy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

laynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek.

Pojemniki do pobierania prébekldbdostarczone przez Wykonagiczatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada
wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie agniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore kudaatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostgsrzez Wykonawgusungte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanZawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiardip przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmyakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegahe przez layniera/Kierownika
projektu.

Przed przygtieniem do pomiaréow lub baflaWykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i rtenie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstaavpimie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.
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6.5. Raporty z bada

Wykonawcaghlzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami bada jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.
Wyniki bada(kopie) lzda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzéwb innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przezyniera/Kierownika projektu

laynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongma kontroli, pobierania
prébek i badania materiatdbw w miejscu ich wytwaragpozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialéw powinien udzielnhu niezlgdnej pomocy.
laynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez migdzy innymi swoje badania,etzie ocenia
zgodnad¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawy@mikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
laynier/Kierownik projektu powinien pobiefgorobki materiatdw i prowadzi
badania niezafmie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to lynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgognonateriatow i rob6t z dokumentacprojektowy i
SST. Mae réwnie zleck, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

laynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieéstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:

1 Polslg Normg lub
1 aprobagtechniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaiskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktoryetv. dokumenty $ wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robé&dbie posiada te dokumenty, ok&ajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe magosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a

w razie potrzeby poparte wynikami badarykonanych przez niego. Kopie wynikow tych

bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére ngemiap tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dwlantem prawnym obowZujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvkaica
okresu gwarancyjnego. Odpowiedziadioza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowygda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
roboét, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kady zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej inaiemazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechnilg, w poradku chronologicznym, bezp@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zajczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungdrtla oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nayewpisywa& w szczegolngci:
1 dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
"1 dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
O dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i
harmonograméw robat,
1 terminy rozpocgia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,
0 przebieg robot, trudia i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,
0 uwagi i polecenia ftyniera/Kierownika projektu,
1 daty zargdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
0 zgtoszenia i daty odbiorow robot zangjch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
1 wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
O stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegsgh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
O zgodnéc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,
1 dane dotyege czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przediakcie
wykonywania robaét,
1 dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
0 dane dotycce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
1 wyniki préb poszczegolnych elementow budantiodaniem, kto je przeprowadzat,
1 inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjdenia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgab
przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje kyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgl Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkxya lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika buglabliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stegpmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polecé Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksjzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposob eigty w
jednostkach przgych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklarazgodndci lub certyfikaty zgodnéci materiatdw,
orzeczenia o jakwi materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewaijakdci. Dokumenty te stanowi
zalkczniki do odbioru roboét. Winny dyudostpnione na kadezyczenie Izyniera/Kierownika
projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicze, siprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f)  korespondeng¢jna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowytls przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.
Zagiricie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowgdl zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wglu nhazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar roboteldzie okrala¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyabot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiarudalag wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek btl lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostgnpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych roboé¢drie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkveaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady ok&ania ilosci robot i materiatow

Dlugéci i odlegtaci pomidzy wyszczegdlinionymi punktami skrajnymgda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
Jdi SST wiaciwe dla danych robdét nie wymagdego inaczej, objosci beda
wyliczone w ni jako dtug@¢ pomnaona przezredni przekroj.
lIgci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ldg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie ugdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.
Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvdlezeli
urzadzenia te lub spex wymagag bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
swiadectwa legalizacji.
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Wszystkie ugdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstalujgadzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewnigi w Sposob agty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary dula przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanilkaych przeprowadzaev czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegeaych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraodizowne obliczeniacha wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchHob obgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciegkisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw, ktorego
wzér zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiér rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.

Odbiér robot zanikaych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robdét dokonujezimier/Kierownik projektu.

Gotow& danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbidr¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcieyimiera/Kierownika projektu.

Jaka i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikdéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeptgmojektows, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior ezciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego roboét dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finpbeenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakazenie robot oraz gotowd® do odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na @nie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nasiv terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokomaikja wyznaczona przez Zamawizggo w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adajgca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafiapomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania robét z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rolmhisja zapozna siz realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robo6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznayoi robét poprawkowych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez ksjenize jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektowg
i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
I bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajgc pomniejszog wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonadltzioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonavest Fobowizany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. dokumentagjprojektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (@vdstve z dokumentow umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kgiki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badeaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i
ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
iew. PZJ,

7. oping technologiczy sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badgomiarow
zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&sS i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie ralodtarzyszacych (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t wieicielom urzdze,

9. geodezyminwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kop¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjn@gintaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboppd wzgtdem przygotowania
dokumentacyjnego niectla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogaii z
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zagdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.
Termin wykonania robo6t poprawkowyehbot uzupetniajcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na eegrykonanych robot zwrzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjngdrie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstayvptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaxa
jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenyoh ryczattowo podstaaptatnaci jest wartac
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota rycaa#igpozycji kosztorysowejcdlzie uwzgédniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczalorobot lgda obejmowa:

1 robocizig bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
0 warté¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
1 wartd¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
1 koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
"1 podatki obliczone zgodnie z ob@wiljacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie rglevliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania slo wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruolkieslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przdiaa i organizacji ruchu obejmuje:

(&) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamea budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgeh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robaot,

(b)  ustawienie tymczasowego oznakowania swietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowa
i drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazd@rganizacji ruchu obejmuje:
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(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie nitgtie tymczasowych oznakow@ionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdd organizacji ruchu obejmuije:
(a) usungcie wbudowanych materiatébw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budow!(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHiqaitych (Dz. U. Nr 14, poz. 60

z p&niejszymi zmianami).
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadatjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot oklych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czyngociami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz peftua obiektéw inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysdékmwych

W zakres robdét pomiarowych, zwganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,
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b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromd iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdz@niznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aokr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utateiajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpomkby).

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @s\yt, punkty kierunkowe oraz patzowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogollne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05
do 0,08 m i dtuggci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjpiej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtuggei od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRET

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
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Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Spret pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport speu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vra przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogéine”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboywujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktoéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagiz@ odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich lgtach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i flureperéw roboczych. Bdly te powinny
by¢ usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #ig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoko tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zosta;m wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/iera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkigérednie osi trasy musgzoy¢
zaopatrzone w oznaczenia olegace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania rob6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawggo
zostan zniszczone przez Wykonagéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pdéavidtowej realizacji robot
naleza do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownychrasiyti punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwnewpany by zastabilizowane w
Sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowpzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorslpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robo6t zgganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
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robocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostigc niwelacg podwojrg w
nawigzaniu do reperéw @atwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagijprojektowy oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltoeej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdownych i w punktacKrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mee by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drég. Rezne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnzonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oKlenie granicy rob6t), zgodnie z dokumengacj
projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przeziviera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOow naty stosowé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysol@ przekraczajcej 1
metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt& migedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumeniggjojektovs.

5.6. Wyznaczenie poienia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nale wyznaczy jego potaenie w terenie

poprzez:
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a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétno
przyczotkéw i filarbw mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajela powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypdiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie
5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostli obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robo6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jeste&za obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.

8.2. Sposob odbioru robot
Odbiér robo6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie

szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub pkdaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada ignierowi.
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9.

PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgsi podano w OST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatnag¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestayv koszcie

rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

N =

Nookow

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtdwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

prace projektowe przy ustaleniudtd materiatéw,

podwojne roztaenie lepiszcza,

podwojne roztaenie kruszywa,

watowanie,

przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych
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2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lep&owzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczepoo lepiszczy
bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie $aio rozktadanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pis@®DP-5.3a-551/5/92 z dnia
1992-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94. IBDIM, Warszawa
1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jalad grysow i zwirdw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznmych do nawierzchni drogowych.
MK-CZDP 1984.

7. Zalgcznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego wlenia. Wytyczne i zalecenia”.

8. Program projektowania powierzchniowych utrwaléllogen”.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.08
NAWIERZCHNIA POTROJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)gswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zyAanych z wykonawstwem potréjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t nebpdach powiatowych powiatu makowskiego.
1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podwdjnego powierzchniowegowaiinia nawierzchni,
przebudowa wykonana metodzmocnienia istniegych nawierzchni z kruszywa naturalnego
przy wyciu emulsji asfaltowej i kruszyw sortowanych

1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1. Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawienzch

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchnit jeasbiegiem utrzymaniowym
polegajcym na kolejnym rozizeniu:

— warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
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— warstwy drobniejszego kruszywa.
1.4.2. Pozostate okilenia

Pozostate okétenia podstawoweazgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotygce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puoxla
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1. Wymagania dotygee kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowa grysy lubzwiry kruszone o wskich
frakcjach uziarnienia, spetnigje wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngrAN-B-11112
[1] | wytycznymi CZDP [6] przy jednoczesnym uwzdhieniu ucislen zawartych w
niniejszych SST.

Do podwdjnego powierzchniowego utrwalenia aglstosowa kruszywo tamane o
frakcjach: od 4 mm do 6,3 mm; od 6,3 mm do 10 man1® mm do 12,8 mmiod 12,8 mm do
16 mm.

Dopuszcza si stosowanie wgskich frakcji gryséw o wymiarach innych mniwvyzej
podane pod warunkienie zostan zaakceptowane przezziniera.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopusz s¢ kruszywa
pochodacego ze skat wapiennych.

2.2.2. Skladowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skiadowanie kruszyw na skiadcaak zlokalizowanych jak
najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenRodiaze sktadowiska
powinno by rowne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej paeteni zabezpieczagej przed
zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego sktad@awviapoboru. Kada frakcja kruszywa,
jego klasa i gatunekgda sktadowane oddzielnie, w sposob utheiajacy ich mieszanie i
zarowno w czasie skladowania, jak rownli@dowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1. Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgtinia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalerydko
drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowmodyfikowane i modyfikowane
rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MP, spelaieg@ wymagania zawarte w tablicy 3
zgodnie z opracowaniem ,Warunki techniczne. Drogi&agonowe emulsje asfaltowe Em-
99" - IBDIM - 1994 [5].
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Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zalegassosowa do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia na drogach o ruglednim. Przy ruchu mniejszym écedniego
dopuszcza sistosowanie emulsji K1-65. Powierzchniowe utrwademioze by¢ wykonywane
rowniez na drogach o ruchuezkim, lecz przy ayciu kationowej emulsji modyfikowanej, przy
czym zalecane jest stosowanie emulsji wytwarzangy puzyciu asfaltu wczéniej
modyfikowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokigfvanych zawartegsw tablicy

Inne lepiszcza ni drogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modwfdne i
niemodyfikowane) mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty tezhe
wydanej przez uprawniarjednostk i musz by¢ zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiadapewni lepiszcza od jednego
dostawcy.

2.3.2. Sktadowanie lepiszczy

Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikdw lub
beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo sktadowania emulsji powinny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawest jzobowjzany przestrzega
nastpujace zasady:
— czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&a-cy od daty jej wyprodukowania,
— temperatura przechowywania emulsji nie powinnatiysza nk +5°C.
3. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Rodzaje spetu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinie
wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzcismwania niezwizanych ziarn po
wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,

— skrapiarek lepiszcza - do rozknia lepiszcza na nawierzchni,

— rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,

— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla spru
3.3.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca sj stosowanie ugglzen dwuszczotkowych, w sktad ktorych wchodzi szczotka
wykonana z twardych elementéw czysgorch, shigca do zdrapywania i usuwania
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zanieczyszcze oraz szczotka rkka stizaca do zamiatania i usuwania niegmanych ziarn
kruszywa.

Ze wzgbkdu na due pylenie powstagre w procesie czyszczenia, szczotki powinng by
wyposaone w uradzenie pochtanigge pyly oraz umgiwiajace czyszczenie powierzchni na
sucho i na mokro.

3.3.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zobogwany do aycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni
roztozenie na jezdni przewidzianej #id lepiszcza rownomiernie, zarowno w kierunku
podtuznym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rownomiemegziazenia przewidzianej
ilosci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinnakyposaona w uradzenia pomiarowo-
kontrolne oraz mechanizmy regulacyjne, pozvegkj na sprawdzenie i regulowanie
parametrow takich jak:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotow pompy dozgfej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki (szczegolnie doktadny pomiar i wskaeamwi zakresie
zwykle od 3 do 6 km/h),

— wysokdaci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadarnepgiszcza, skrapiarka powinna
posiadé zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiargpwinien by wyposaony w
dysze szczelinowe oraz posiadeegulacg wysokaci swego potaenia nad powierzchai
jezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokrycia eamdhni lepiszczem z dwoch lub trzech
dysz. Nie dopuszczaesstosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wygosy w dysze
stazkowe. Zaleénosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanychmpatrow
takich jak: cénienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powinny
by¢ zawarte w aktualnych wynikach cechowania skr&piar

Skrapiarl¢ mazna uzné za przydatg do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,
jezeli odchylenia rozktadanego lepiszcza odal@atazonych mieszczsie w przedziale + 10%
w kierunku podtanym i poprzecznym.

3.3.3. Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawapewni jeden z parszych
typow rozsypywarek kruszywa:

— doczepny do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan przez samochdéd z kruszywem,
— samojezds,
— doczepn do skrapiarki.
Ze wzgkdu na koniecznig uzyskania diej doktadnéci dozowania kruszywa preferuje
si¢ uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa maena uzné za przydatg do wykonania powierzchniowego
utrwalenia, jeeli pomierzone odchylenia Hoi dozowanego kruszywa nie zrtig Si¢ od
przewidzianej iléci wiccej niz o 1 I/n?.
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3.3.4. Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcoOw ogumionych wyposganych w
opony o gtadkim bigniku, ze statym énieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz
lekkich walcow statycznych o stalowych pancerzapbgd warunkiem,ze nie lgdg one
powodowaty miadzenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczaprych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynaterialami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dypodzielone
przegrodami na komory o pojemitdnie wickszej ni 3 n?, a kada przegroda powinna ndie
wykroje przy dnie, aby mdiwy byt przeptyw emulsji mgdzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczacesdo transportu emulsji beczki lub inne
pojemniki stalowe.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Zatdenia ogdlne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zal@agutrzymaniowym, ktéry pozwala
na uszczelnienie istnigjej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpdglizgowe
warstwyscieralnej, natomiast nie wptywa na poprg@j nasnosci i rOwnasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma byykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna by
wyremontowana, posiadawtasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzchni
charakteryzujca sic duza jednorodnécia pod wzgédem twardéci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1. Ocena stanu powierzchni istaogj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej Hoi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej
warstwy powierzchniowego utrwalenia, nglecent stopieé twardaci i tekstue powierzchni
istniejgcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierZzaltnwalanej mana postay¢ sie
klasyfikacp zamieszczonw tablicy 5.

Przy okrélaniu stanu powierzchni dopuszczg stosowanie przez Wykonagaennych
metod oceny stanu nawierzchni zaaprobowanych przgniera.
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5.3.2. Ustalenie ikxi grysow

Ustalenie rzeczywistej ifoi grysow zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem
~Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalom, wg wymienionego opracowania $lb grysow dla podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni rigiskorygowa:

— dla pierwszej warstwy grysu o -5%,
— dla drugiej warstwy grysu o +5%.

5.3.3. Ustalenie ileci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznejdtn lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma
ruchu charakteryzagego s¢ jednorodnymi parametrami nale korzystg z wiasnego
doswiadczenia oraz z programu projektowania powieraslipch utrwalé ,Allogen” [8],
ktory jest w posiadaniu dyrekcji ajgowych drég publicznych.

Mozna rownie korzystg z zahcznika do niniejszej SST ,Projektowanie
powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecemkt' 5 [7].

5.4. Zapewnienie przyczepuroaktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawoaze przysipi¢ tylko
wowczas, gdy przyczepkd aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji tlkrea
zgodnie z norrp BN-70/8931-08 [3] bdzie wikksza od 85%.

Jezeli przyczepnét aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to naleja zwickszy przez
ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszywa b&asimio przed jego rozieniem na
nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwaleniayatn lepiszczy m emulsja
asfaltowa, przyczepré aktywny mazna zwekszy przez zastosowanie otoczonego kruszywa
na gogco.

5.5. Warunki przygpienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie nioa wykonyw& w okresie, gdy temperatura otoczenia
nie jest nksza od +108C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejé nizsza nk +15°C
przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna laye nizsza nk +5°C przy emulsji
asfaltowej i +10C przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do robot podczas opaddw atmosferycznych.

5.6. Oczyszczenie istnjegj nawierzchni

Przed przyspieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia pawiby doktadnie
oczyszczona za pompcsprztu mechanicznego spetrsapgo wymagania wg pkt 3. W
szczegolnych przypadkach (bardza@wzanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchrinao
wykona przez sptukanie wad(z odpowiednim wyprzedzeniem dla wysclam nawierzchni
- wazne przy stosowaniu lepiszczy na ).
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5.7. Oznakowanie robot

Ze wzgbkdu na specyfik robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni, Wykonawca w sposOb szczegoélny jestowmjzany do przestrzegania
postanowié zawartych w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnet pl5.4, a dotycgych
zasad zachowania bezpieagiva ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodaeawiane lub
wymieniane na nowe. Przy Zgm natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni i
wprowadzi regulagj ruch wahadtowy za pomgcsygnalizatorowswiatet lub za pomag
pracownikow sygnalistow, odpowiednio przeszkolonych

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym
utrwaleniu sprzyja utwierdzeniu ziarn kruszywa peadrunkiem,ze prdkos¢ ruchu lgdzie
ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej spajggych warunkach
atmosferycznych, w okresie od 3 do 4 déb od chmykonania powierzchniowego utrwalenia,
Wykonawca spowoduje ograniczeniegkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

5.8. Rozkladanie lepiszcza
Rozkladana emulsja asfaltowa powinna posiagestpujaca temperatuy:

- emulsja K1-65 - od 40 do 30,
- emulsja K1-70 - od 60 do 65,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 80,
— emulsja K1-70MP - od 65 do 7G.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na pagjezdni, to ziczesrodkowe
przy drugiej warstwie powinno Byprzesungte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest
wykonanie powierzchniowego utrwalenia na catej skeici jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni sglgametac, ze wiaciwg jednorodnécé
i ilos¢ lepiszcza uzyskuje sidopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwe jego
wyptywu. Zaleca s, aby w tym krétkim czasie lepiszcze wyptywalo n&usze papieru
roztozone na nawierzchni.

5.9. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane rownomiegnwarstwg w ilosci ustalonej wg pkt
5.3.2, n&wiezo roztazonej warstwie lepiszcza, za pomaozsypywarki kruszywa spetnigie]
wymagania okrdone w pkt 3.3. Odlegkd pomidzy skrapiark rozktadagca lepiszcze, a
poruszaica Sie za nip rozsypywark kruszywa nie powinna Bywicksza nk 40 m. Przy
stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uptywa duovili roztozenia lepiszcza do chwili
roztozenia kruszywa powinien kbymozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.10. Walowanie

Bezpdrednio po rozieeniu kruszywa, ale nie podiej niz po 5 minutach naky
przystpi¢c do jego watowania. Do watowania powierzchniowyctrwalen najbardziej
przydatne s walce ogumione (walce statyczne gtadkie gieaecane, gdymog powodowé
miazdzenie kruszywa).

34



Dla uzyskania wigkiwego przywatowania nmma przyg¢ co najmniej 5-krotne
przegcie walca ogumionego w tym samym miejscu przy stkewo duej predkosci od 8 do
10 km/h i przy dinieniu powietrza w oponach i olgeniu na koto okrdonym w pkt 3
niniejszej SST.

Przy wykonywaniu podwOjnego powierzchniowego utem&, pierwsz warstwe
kruszywa watuje sitylko wstpnie (jedno przégie walca).

5.11. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabéog¢ ruchu naley
ograniczy od 30 do 40 km/h. Dlugoé okresu w ktérym nawierzchnia powinnackghroniona
zalezy od istniejcych warunkow. Mee to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma,
albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgstiub chtodnej.

Na ogot dobre zwgzanie ziarn kruszywa uzyskuje:si czasie od 24 do 48 godzin.
Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie fedoy¢ oddane do ruchu niekontrolowanego
nie wczéniej, a wszystkie niezwjzane ziarna zostarusungte z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi lub specjalnymi udzeniami do podénieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnbadania lepiszcza i
kruszywa i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone
w pkt 2 niniejszej SST. W zakresie badania gpr2Wykonawca winien przedstatvaktualne
swiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania powierzchniowego
utrwalenia podano w tablicy 6.

6.3.2. Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, \étawosci kruszywa nalgy badd dla kadej
partii. Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3. Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla k@ej dostarczonej partigfodka transportu)
emulsji asfaltowej naley bada:
- barwe,
— jednorodnéc,
— lepkas¢ i indeks rozpadu.
6.3.4. Sprawdzanie stanu czystiocnawierzchni
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W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powiniemasmlz& stan powierzchni
nawierzchni, na ktérej ma bywvykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z 5kt oraz
jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawartymknb.7.

6.3.5. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa nalg wykonywa: jak badania testowe, wedtug
metod opisanych w opracowaniu GDDP [4].

6.3.6. Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawigrizc

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpey
otoczenia i nawierzchni co do zgodobz wymaganiami ok&onymi w pkt 5.5.

6.3.7. Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatury
lepiszcza, co do zgodsm z wymaganiami ok&gonymi w pkt 5.9.
6.4. Badania dotygze cech geometrycznych wykonanego powi@eelago
utrwalenia
6.4.1. Szerok& nawierzchni

Po zakaczeniu robdét, tj. po okresie péginaciji, Wykonawca w obeciho Inzyniera
dokonuje pomiaru szeroka powierzchniowego utrwalenia z doktadom do £ 1 cm.
Szerokaé¢ nie powinna si rézni¢ od projektowanej veicej niz o £ 5 cm.

6.4.2. Rowné&¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu rob6t przygotowawczych przed powédniowym utrwaleniem,
na istniejcej powierzchni dokonano pomiaréw rowsop to po wykonaniu powierzchniowego
utrwalenia pomiary takie natg wykona w tych samych miejscach i wedtug tej samej metody.
Wyniki pomiarow réwnéci nie powinny by gorsze od wynikow uzyskanych przed
wykonaniem robot.

6.4.3. Ocena wygtlu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinnogscharakteryzowa jednorodnym wygidem
zewretrznym. Powierzchnia jezdni powinna dyownomiernie pokryta ziarnami kruszywa
dobrze osadzonymi w lepiszczu, twgrygmi wyrazng gruky makrostruktug. Dopuszcza i
zloty kruszywa rzdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt
1.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs jest nt (metr kwadratowy) wykonanego podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektowy, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgsi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fr(jednego metra kwadratowego) podwdjnego powierinshego
utrwalenia nawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— transport i sktadowanie kruszyw,

— transport i sktadowanie lepiszczy,

— dostawe i prac sprztu do robdt,

— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmoeavierzchniowego utrwalenia,

— prace projektowe przy ustaleniudéd materiatéw,

— podwojne roztaenie lepiszcza,

— podwojne roztaenie kruszywa,

- walowanie,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lep&owzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczeped lepiszczy
bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie $dlio rozktadanego lepiszcza i1 kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pis@BDP-5.3a-551/5/92 z dnia
1992-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfe@ Em-94. IBDIM, Warszawa
1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jalad gryséw i zwirbw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeomych do nawierzchni drogowych.
MK-CZDP 1984.

7. Zalgcznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego whenia. Wytyczne i zalecenia”.

8. Program projektowania powierzchniowych utrwaléllogen”

37



